SIEMENS 463

Servopohony vzducho- GDB...1
technickych klapek GLB...1
GSF.. 1

Rotaéni provedeni, AC 24V / AC 230 V

Elektronické rotacni servopohony s tfibodovym a spojitym fizenim, jmenovity
kroutici moment 5 Nm (GDB), 10 Nm (GLB) nebo 2 Nm (GSF), pracovni rozsah lze
mechanicky nastavit mezi 0...90°, instalovany pripojovaci kabel o standardni
délce 0.9 m.

Specifické varianty s nastavitelnou poc€atecni (vychozi) polohou a pracovnim
rozsahem pro fidici signal, ukazatel polohy (natoceni), zpétnovazebni
potenciometr a nastavitelné pomocné kontakty pro doplrikové funkce.

Poznamka Tento katalogovy list poskytuje kratky prehled téchto servopohonu. Podrobny popis

s informacemi o bezpecénosti, pozadavky pro projektovani, navodem na montaz a uve-
deni do provozu naleznete v zakladni technické dokumentaci Z4634.

Pouziti

e Urdeno pro vzduchotechnické klapky do 0.8 m?(GDB) / 1.5 m? (GLB), do 0.3 m? u
GSF...1
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e Vhodné pro pouziti s fidicim ¢lenem (regulatorem), ktery vysila spojity Fidici (DC
0...10 V) nebo tfibodovy signal

Prehled typu

GDB.../GLB... 131.1E |132.1E |136.1E |331.1E |332.1E |336.1E |161.1E |163.1E |164.1E |166.1E
GSF... 161.1E
Druh Fizeni Tribodové fizeni Spoijité fizeni
Provozni napéti

AC 24V X X X X X X X
Provozni napéti

AC 230 V X X X
Ridici signal Y

DCO...10V X X

DC 0...35 V s funkéni charak- X X

teristikou Uo, AU
Ukazatel polohy

U=DCO0..10V X X X X
Zpétnovazebni potenciometr 1 X X
kQ
VIas’Enl a}daptace rozsahu Uhlu X X X X
natoCeni
Pomocné spinace (dva) X X X X
Prepina¢ sméru otaceni X X X X
Funkce
Typ GDB.3..1/ GLB.3..1 GDB16..1 / GLB16..1/GSF16..1
Druh Fizeni Tribodoveé fizeni Spojité fizeni

DCO0..35V at

Ridici signal s nastavitelnym

pracovnim rozsahem Vychozi poloha Uo=0..5V

Pracovni rozsah AU=2.30V

Ve sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek zavislé ...

Smér otaceni ...na typu Fizeni. Ve stavu bez napéti zlistava ... na nastaveni na DIL prepinaci

klapka v sou¢asné poloze. Ve sméru / proti sméru hodinovych rucicek
Ukazatel polohy: mechanicky Zobrazeni uhlu nato¢eni prostfednictvim ukazatele polohy.

Zpétnovazebni potenciometr Ize pFipojit k zobra- | Ukazatel polohy:

zovaci polohy s externim zdrojem napéti. Umérné k Ghlu natoéeni se generuje vystupni napéti
Ukazatel polohy: elektricky U =DC 0...10 V. Nastaveni U muze byt zvoleno na

DIL-pfepinaci nezavisle na sméru otaceni (stan-
dardni/invertovana).

Pomocny spinaé Polohy sepnuti kontaktt A a B Ize nezavisle na sobé& nastavit v rozmezi 0° az 90° s krokem 5°.
PFi aktivni samoadaptaci servopohon automaticky

Vlastni adaptace rozsahu uhlu vymezi kone¢né mechanické polohy rozsahu uhlu

natoceni otaceni, ur¢i poc¢ate¢ni bod a pracovni rozsah (Uo,

AU) a kalibruje Fidici signal.

Ruéni nastaveni Kdyz je pohon bez napajeni, mGze byt poloha pohonu ruéné nastavena stisknutim tlacitka
Omezeni uhlu natoceni Uhel natoéeni osového adaptéru Ize mechanicky omezit po krocich 5°.
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Objednavani

Upozornéni

Prislusenstvi, nahradni
dily

Technické udaje

Potenciometr a pomocné spinace nelze dodatecné nainstalovat. Objednavejte proto,
prosim, pfimo odpovidajici typ servopohonu, souc¢asti kterého jsou tyto pomocné funk-

ce.

Pro rozsifeni funkci servopohont je k dispozici pfislusenstvi, napf. montazni sada pro
prevod rotaéniho pohybu na lineérni, ochranny kryt a jiné, viz. katalogovy list N4698.

A Napajeni AC 24 V
(SELV/PELV)

A Napajeni AC 230 V

Udaje

Ridici signal pro GDB/GLB16..1/
GSF161...1

Pracovni rozsah
GDB/GLB/GSF161.1
GDB/GLB166.1E/164.1E/163.1E

Ukazatel polohy GDB/GLB16...1
, GSF16...1

Zpétnovazebni potenciometr pro
GDB/GLB132.1, GDB/GLB332.1

A Pomocné spinace pro
GDB../GLB..6.1, GDB/GLB164.1

Pfipojovaci kabely
Kryti
Ochranna tfida

Okolni podminky

Normy a smérnice

Rozméry

Provozni napéti / Kmitocet

AC 24 V £ 20 % / 50/60 Hz

PFikon GDB13..1/GLB13..1 v pohybu 2VA/1W
GDB16..1/GLB16..1 v pohybu 3VA/2W
v klidu 1w
Prikon GSF16.1 v pohybu 4VA/3TW
v klidu 2W
Provozni napéti / Kmitocet AC 230V +10 % / 50/60 Hz
Prikon GDB33..1/GLB33..1 2VA/1W

Kroutici moment

Maximalni kroutici moment (pfi blokaci)

Jmenovity Uhel nato¢eni / Max. uhel natoceni

Doba pfebéhu pro thel nato¢eni 90° (GDB/GLB)
(GSF)

5 Nm (GDB) / 10 Nm (GLB)
7 Nm (GDB) / 19 Nm(GLB)
90° / 95° + 2°

150 s (50 Hz) / 125 s (60 Hz)
20's (50 Hz) /17 s (60 Hz)

Vstupni napéti Y (vodice 8-2)
Max. pfipustné vstupni napéti

DC 0...10 V, omezeni DC 10 V
DC 35V

Vstupni napéti Y (vodice 8-2) DCO0..35V
Pracovni rozsah nelze nastavit DCO...10V
Nastavitelny pracovni rozsah pocateéni poloha Uo DCO0..5V
pracovni rozsah AU DC 2...30 V
Vystupni napéti U (vodice 9-2) DC 0...10 V nebo DC10...0 V
Max. vystupni proud DC +1 mA
Odporovy rozsah (vodi¢e P1-P2) 0...1000 Q
Zatizeni <1W
Zatizitelnost kontaktut 6 A ohmicky, 2 A induktivni
Napéti (bez kombinovaného provozu AC 24 V / AC 230 V) AC 24..230 V
Rozsah spinani pro pomocné spinace 5°..90°
Kroky nastaveni 5°
Prarez 0.75 mm?
Standardni délka 0.9m
Kryti podle EN 60 529 (dbejte montaznich pokyn() IP 54
Izolaéni tfida ochrany EN 60 730

AC 24V, zpétnovazebni potenciometr
AC 230 V, pomocné spinace

Provoz / Doprava
Teplota
Vlhkost (bez oroseni)

IEC 721-3-3/ IEC 721-3-2
-30...+55 °C / -30...+60 °C
<95%r.v./<95%r. v.

Bezpecnost vyrobku: Automatické elektrické pristroje pro do-
macnost a podobné vyuziti
Elektromagneticka snasenlivost (EMC):
Odolnost pro vSechny typy, s vyjimkou GDB/GLB.32.1x
Ochrana pro GDB/GLB.32.1x
Vyzafovani pro vSechny typy
Shoda: Elektromagneticka snasenlivost
Smérnice pro mala napéti
Shoda:
Australian EMC Framework
Radio Interference Emission Standard

EN 60 730-2-14
(Typ 1)

IEC/EN 61 000-6-2
IEC/EN 61 000-6-1
IEC/EN 61 000-6-3

89/336/EWG
73/23/EWG

Radio Communication Act 1992
AS/NZS 3548

Pohon § x v x h (viz. kapitola "Rozméry")
Hridel klapky: kruhova GDB/GSF
kruhova GLB

68 x 137 x 59.5 mm
8...16 mm
8...10 mm s centrovacim dilem
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kruhova GLB 10...16 mm bez centrovaciho dilu

Stvercova 6...12,8 mm

> Min. délka hridele 30 mm

Tvrdost, odolnost hfidele < 300 AV
Hmotnost Bez obalu: GDB.../ GLB... 0.48 kg

Upozornéni na zpracovani obalt

Dokument ,Zakladni technicka dokumentace” a deklarace o prostifedi obsahuje upo-

zornéni o snasenlivosti s zivotnim prostfedi a zpracovani tohoto pfistroje.
Schéma zapojeni

T¥ibodové Fizeni GDB13..1 / GLB13..1 GDB33..1 / GLB33..1
AC 24V AC 230 V
I A | Vi | & | A
| SELV/PELV | | SELV/PELV |
@ ACOV I 0..1000 Q }AC 24V..230V /6 (2) A IE AC 230V } 0...1000 Q }AC 24V..230V/6(2) A
vy ! A | v v vy | A | v v
GB13. 67 | |P1 P2 [P3 I s1 |S4 6 |7 | |P1|P2|P3 | S1 S4
SIS i zlE | ! g g SIS i s|g |g i é g
} 100% A B ! 100%} A B
N ®
@ | 0% | P R D R i 0% i s | |g|s |8
s ! ISl 815 |8 z BERERERENE
Q | LS |e g |<C g < I L= 1= 1= 1= |¢
11 i T 1S2S3 [S5 [S6 [4 ! I [s2]s3 [s5 [s6
AC 24V
Spojité Fizeni GDB16..1/ GLB16..1 GSF16..1
AC 24V AC 24V
| | |
I'SELV/PELV | A | SELV/PELV
@ AC24V |DCO..10V | AC24V..230V/6(2)A AC/DC 24 V| DC0...10 V
| v | v v | v
GB16. |1 | |8 | S1 S4 1 | |3
e T [ | 5 5 g | |E
Y ¢ g/ | 100%
o M O
| 0% | - | 0%
—t I s |lg|s |3 —
181 |s 5|8 |88 |8 8. |s
21 19 ! S3 185136 2 14
v \4
DCO...10 V DC0...10 V
Oznaéeni vodi&l Fipojeni Kabel 5
Pripojeni Kéd & Barva Firatica Poznamka
Pohony G 1 cervena RD Napajeni AC 24 V
AC 24V GO 2 modra BK Systémova nula
Y1 6 fialova VT I:?l'dici signal AC 0 V, ve sméru hod. ruci¢ek
Y2 7 oranzova e]€] Ridici signal AC 0V, proti sméru hod. rucicek
Y 8 Seda GY Ridici signal DC 0..10 V, 0..35 V
U 9 ruzova PK Ukazatel polohy DC 0...10 V
Pohony N 4 modra BU Pracovni nula
AC 230V Y1 6 cerna BK Ridici signal AC 230 V, ve sméru hod. ru¢i¢ek
Y2 7 bila WH Ridici signal AC 230 V, proti sm. hod. rugigek
Pomocny spina¢ | Q11 S1 | Sedocervena GY RD | Spina¢ A vstup
Q12 S2 | Sedomodra GY BU | Spina¢ A normalné sepnuto
Q14 S3 | Sedoruzova GY PK | Spina¢ A normalné rozepnuto
Q21 S4 | ernoCervena | BKRD | Spina¢ B Vstup
Q22 S5 | ernomodra BKBU | Spina¢ B normalné sepnuto
Q24 S6 | Cernoriizova BK PK | Spina¢ B normalné rozepnuto
Ukazatel polohy | a P1 | bilo¢ervena WH RD | Potenciometr 0...100 % (P1-P2)
b P2 | bilomodra WH BU | Potenciometr snima¢
c P3 | bilortzova WH PK | Potenciometr 100...0 % (P3-P2)
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Rozméry
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