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1

Bezpecnostni pokyny

Pred instalaci a zprovoznénim tohoto produktu si prectéte nasledujici bezpecnostni pokyny a peclivé se seznamte se vSemi
varovnymi Stitky na zarizeni.

Vice informaci naleznete v publikaci SINAMICS V20 Operating Instructions (Navod k obsluze).
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111

Zakladni bezpeénostni pokyny

Obecné bezpecnostni pokyny

A NEBEZPEGI

OhroZeni Zivota ¢astmi pod napétim a jinymi energetickymi zdroji

Dotykani se ¢asti pod napétim m{ze zpusobit zavazné poranéni nebo smrt.

5.
6.

S elektrickymi zafizenimi pracujte, pouze pokud jste k této praci kvalifikovani.

Vzdy dodrzujte zasady bezpecnosti specifické pro vaSi zemi. Obecné je pro zajiSténi bezpecnosti nutné
dodrZet nasledujicich Sest kroku:

Pripravte se na vypnuti a uvédomte o tomto Ukonu kazdého, koho by mohl ovlivnit.

Odpoijte zafizeni od zdroje

Vypnéte zafizeni.

—  Pockejte, dokud neuplyne vybijeci ¢as uvedeny na varovnych Stitcich.

—  Zkontrolujte, zdali zafizeni skutec¢né neni pod napétim - od fazového vodice k fazovému vodi¢i a

od fazového vodi€e k ochrannému vodici.

—  Zkontrolujte, zdali nejsou pod napétim pridavné napajeci obvody.

—  Zajistéte motory tak, aby se nemohly hybat.
Identifikujte vSechny dalSi mozné nebezpecné zdroje energie, napr. stlaceny vzduch, hydraulické systémy ci
voda.
Izolujte nebo neutralizujte veSkeré nebezpecné zdroje energie napfiklad vypnutim vypinact, uzemnénim,
zkratovanim nebo uzavienim ventilG.
Zamezte opétovnému zapnuti zdroju energie.

Ujistéte se, Ze je zcela zajiStén spravny stroj.

Po dokonceni prace postupujte v opacném poradi pro obnoveni provozu.

A.VAROVANT

OhroZeni Zivota vysokym napétim pfi pfipojovani nevhodného zdroje

Dotykani se ¢asti pod napétim m(ze zplisobit zavazné poranéni nebo smrt.

Pouzivejte pouze zdroje, které poskytuji SELV (Safety Extra Low Voltage) nebo PELV (Protective Extra Low

Voltage) vystupni napéti u vSech pFipojek a svorek elektrickych moduld.
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AVAROVANT

OhroZeni Zivota pfi dotykani se ¢asti pod napétim na poskozenych zarizenich.

Nespravné zachazeni se zafizenimi maze vest k jejich poSkozeni.

U poskozenych zafizeni mdze byt nebezpeéné napéti pfitomno v krytu ¢i v nekrytych soucastkach; dotykani se

téchto ¢asti mlize vést k zavaZznym poranénim a smrti.

e Zajistéte, aby byly splfiovany limitni hodnoty specifikované v technickych datech a to béhem prepravy,
uskladnéni a provozu.

e NepouZivejte Zadna poSkozena zarizeni.

A.VAROVANT

OhroZeni zivota elektrickym Sokem kvuli nepfipojenému stinéni kabel(

K nebezpeénému dotekovému napéti mGze dochazet skrze kapacitni vazbu zplsobenou nepfipojenim stinéni
kabel(i.

e PfinejmensSim pfipojte stinéni kabeld a nepouzivané vodi¢e napajecich kabeld na jednom konci

k uzemnovacimu péasu skiiné.

AVAROVANT

OhroZeni Zivota elektrickym Sokem pii neuzemnéni

Pokud u zafizeni s ochrannou tfidou I chybi, ¢i je nespravné instalovan ochranny vodi¢, mlze se v otevienych
a obnaZenych &astech zafizeni vyskytovat vysoké napéti. Dotykani se téchto ¢asti mize vést k zavaznym
poranénim a smrti

e Uzemnéte zarizeni v souladu s relevantnimi normami.

AVAROVANT

OhroZeni Zivota elektrickym Sokem pii odpojovani vodice z pfipojnice za provozu
PFi odpojovani vodiCe z pfipojnice za provozu mohou vzniklé oblouky vést k zavaznym poranénim a smrti.
e Pokud neni v manudlu explicitné stanoveno, Ze mohou byt vodie z pFipojnice odpojovany za provozu, od-

pojujte je, pouze pokud zafizeni neni pod napétim.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota poZarem pfi pouziti nevhodnych kryt(

Ohen a kouf mohou zpUsobit poranéni osob ¢&i materialni Skody.

e  Zarizeni bez ochrannych krytll instalujte do kovové skFiné (Ci jej zabezpecte jinym, ekvivalentnim zplsobem) tak, aby bylo
zabranéné jeho kontaktu s ohném

e  Zajistéte, aby kouf mohl unikat pouze skrze kontrolované a hlidané cesty.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota ne¢ekanymi pohyby stroji pfi pouzivani bezdratovych mobilnich zafizeni & mobilnich telefonl
Pouzivani bezdratovych mobilnich zatizeni a mobilnich telefond s vysilacim vykonem vétSim nez 1 W blize nez 2 m od zafi-
zeni muze zpusobit jeho selhani, ovlivnit funkéni bezpeénost pristrojl a tim zvysit riziko poranéni osob ¢i materialni Skody.

e Bezdratova zafizeni a mobilni telefony méjte v bezprostfedni blizkosti zafizeni vzdy vypnuty.
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A VAROVANI

OhroZeni Zivota vzplanutim motoru pii porudeni izolace pretizenim

Izolace motoru mize byt vice namahéana pfi poruse v IT systému. Selhani izolace mize vést k smrti a zadvaznym poranénim
ohném a kourem.

e PouzZivejte monitorovaci zafizeni, které upozorni na izola¢ni chybu v IT systému.

e Opravte zavadu co nejrychleji, aby nedoSlo k poruseni izolace motoru pretizenim.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota ohném v pripadé prehfivani zplisobeného nedostate¢nou ventilaci
Nedostate¢na ¢i nevhodna ventilace mGze zpusobit pfehfivani soucastek. Vznikly oher a kouf mohou vést k zavaznym pora-
nénim a smrti. Pfehfivani maze také vést k ¢astéjSim vypadkim a snizené Zivotnosti zafizeni/systéma

e Zajistéte, aby ventilace odpovidala normam stanovenym pro specifické sou¢astky a zafizeni.

A VAROVANI

Nebezpeci nehody zplsobené chybéjicimi nebo necitelnymi varovnymi stitky

Chybéjici ¢i necitelné varovné Stitky zvysuji riziko nehod, které mohou vést k zadvaznym poranénim a smrti.
e Na z&kladé technické dokumentace zkontrolujte, zdali na zafizeni nechybi Zadné varovné Stitky.

e V pfipadé nutnosti k zafizeni a sou¢astkam pripevnéte varovné Stitky v narodnim jazyce.

e Vyménte necitelné varovneé Stitky.

UPOZORNENI

Poskozeni zafizeni zplisobené nevhodnymi testy napéti/izolace
Nevhodné testy napéti/izolace mohou poskodit zafizeni.
e Pred provadénim testd napétilizolace systému ¢i stroje odpojte zafizeni, nebot’ vS§echny ménic¢e a motory byly podrobeny

vysokovoltaznim testdm vyrobcem a neni tedy zapotfebi provadét dalsi testy v ramci systému ¢&i stroje.

A VAROVANI

OhroZeni Zivota, kdyZ bezpeénostni funkce nejsou aktivni

Pokud nejsou bezpeénostni funkce aktivni, nebo jsou nespravné nastaveny, mize dochézet k provoznim chybam na strojich.

Tyto chyby mohou vést k zavaznym poranénim a smrti.

e Pred uvedenim do provozu postupujte podle informaci uvedenych v relevantni dokumentaci produktu.

e  Provedte kontrolu bezpe€nostnich funkci v ramci celého systému, véetné vSech soucastek souvisejicich s bezpe€nosti.

e Zajistéte, at’ jsou bezpecnostni funkce pouZzité v pohonech a automatizacnich procesech vhodnou parametrizaci aktivovany
a spravné nastaveny.

e  Provedte funkéni test.

e  Systém uvadéjte do bézného provozu, pouze pokud muzete zarucit, Ze vSechny funkce souvisejici s bezpecnosti funguijf

spravne.

Poznamka
Dulezitd bezpe¢nostni upozornéni pro funkce Safety Integrated
Pokud chcete pouZivat funkce Safety Integrated, fidte se bezpe€nostnimi upozornénimi v manudlu funkci Safety Integrated.
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A VAROVANI

OhroZeni zivota ¢i nebezpedi poruchy stroje v disledku nespravné ¢i pozménéné parametrizace

Nespravna ¢i pozménéna parametrizace mize mit za nasledek poruchy strojd, které mohou vést k zavaznym poranénim a

smrti.

e Chrarite parametrizaci (nastaveni parametr(l) pfed neautorizovanymi pfistupy.

e Reagujte na mozné poruchy vhodnymi kroky (napf. nouzové zastaveni (EMERGERNCY STOP) nebo nouzové vypnuti
(EMERGENCY OFF)).

1.1.2 Bezpecnostni pokyny pro elektromagneticka pole (EMF)

A.VAROVANT

OhroZeni Zivota elektromagnetickymi poli
Elektromagneticka pole (EMF) vznikaji pfi provozu elektrickych zafizeni, jako jsou transforméatory, ménice i
motory.

Lidé s kardiostimulatory ¢&i implantaty jsou vystaveni zvySenému riziku v blizkosti téchto zafizeni/systémd.

e  Zajistéte, aby tito lidé dodrZovali bezpecnou vzdalenost od zafizeni (minimalné 2 metry).

1.1.3 Zachazeni s elektrostaticky citlivymi zafizenimi (ESD)

Elektrostatisticky citliva zafizeni (ESD), jsou jednotlivé soucastky, integrované obvody, moduly &i zafizeni, které mo-
hou byt poskozeny elektrickymi poli nebo elektrostatickymi vyboiji.

UPOZORNENI

Po3kozeni elektrickymi poli a elektrostatickymi vyboji
Elektricka pole nebo elektrostatické vyboje mohou poskodit jednotlivé soucastky, integrované obvody, moduly a
zarizeni a tim zpUsobit poruchy.
e Elektronické soucastky, moduly a zafizeni balte, skladujete a prevazejte pouze v jejich originalnim obalu,
nebo v obalu z vhodného materialu, napf. vodivé pény s hlinikovou folii.
e  Soucastek, modull a zafizeni se dotykejte, pouze pokud jste uzemnéni jednim z nasledujicich zplsobl:
— NoSenim ESD naramku
— NoSenim ESD bot ¢i ESD uzemnovacich prouzkd v ESD oblastech s vodivou podlahou
e  Elektronické soucastky, moduly a zafizeni umistujte pouze na vodivé povrchy (stal s ESD povrchem, vodiva

ESD péna, ESD obal, ESD prepravni kontejner).
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1.1.4 Priimyslova bezpecénost

Poznamka

Pramyslova bezpecnost

Siemens poskytuje produkty a feSeni s funkcemi primyslové ochrany, které podporuji bezpeény provoz zavodd, feseni, strojd,
vybaveni a/nebo siti. Tyto produkty jsou dulezitymi sou¢astmi v konceptu celostni priimyslové bezpecnosti. Z tohoto divodu
prochézi produkty a feSeni Siemens neustalym vyvojem. Firma Siemens Vam ddrazné doporuéuje pravidelné kontrolovat ak-
tualizace produktq.

Pro zajisténi bezpeéného provozu produktd a feSeni Siemens je nezbytna vhodna prevence (napf. koncepce ochrany bunék) a
integrace kazdé soucasti do nejmodernéjSiho konceptu celostni primyslové bezpecnosti. Mély by byt zvaZzovany také pouZzité

produkty tretich stran. Pro vice informaci navstivte nasledujici adresu: http://www.siemens.com/industrialsecurity.

Chcete-li zUstat informovéni o aktualizacich produktt, odebirejte newsletter pro dany produkt.

Pro vice informaci navstivte nasledujici adresu: http://support.automation.siemens.com.

A VAROVANI

OhroZeni nebezpeénymi provoznimi stavy vzniklymi softwarovou manipulaci

Softwarovad manipulace (napf. viry, trojskymi korimi, malwary, ¢ervy) mize zpUsobit vznik nebezpecnych provoznich stavi
béhem instalace. Ty mohou vést k zavaznym poranénim, smrti a materiaini Skodeé.

e Pravidelné aktualizujte software.

Relevantni informace a newslettery naleznete na nasledujici adrese: http://support.automation.siemens.com.

e  Zaintegrujte komponenty automatizace a pohon( do nejmodernéjSiho konceptu celostni priimyslové bezpecnosti pro insta-
laci nebo stroje.

DalSi informace naleznete na néasledujici adrese: http://www.siemens.com/industrialsecurity.

e Ujistéte se, Ze jsou vSechny instalované produkty zahrnuty do konceptu celostni priimyslové bezpeénosti.

1.15 Zbytkova rizika pohonnych systému

Ridici a vykonové komponenty v pohonnych systémech jsou schvaleny pro priimyslové a komeréni pouziti v primyslovych
aplikacich. Jejich pouziti ve verejnych aplikacich vyzaduje odliSnou konfiguraci a/nebo dalSi opatfeni.
Tyto komponenty mohou byt pouzivany pouze v uzavienych krytech nebo v rozvadécich vyssi tfidy s uzavienymi ochrannymi
obaly a pouze za pouziti vSech ochrannych zafizeni.
S témito komponenty mlze zachézet pouze kvalifikovany a prosSkoleny technicky personal, ktery méa dostate¢né znalosti a Fidi
se vSemi bezpecénostnimi pokyny na komponentech a v pfisluSné technické dokumentaci.
PFi hodnoceni rizik spojenych se zafizenim v souladu s lokalnimi normami a regulemi (napf. EC Machinery Directive) musi
vyrobce zafizeni zvazit nasledujici zbytkova rizika spojena s fidicimi a vykonovymi komponenty pohonného systému:
1. Nechténé pohyby ¢asti pohanéného stroje béhem uvedeni do provozu, provozu, Udrzby a oprav mohou byt zplisobeny

napriklad:

— Hardwarovymi defekty a/nebo chybami software na senzorech, regulatorech, servopohonech a pfipojeni.

— Dobou odezvy regulatoru a/nebo pohonu

—  Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci

— Kondenzaci/vodivym znecisténim

— Nastavenim parametrd, programovanim, kabelazi a chybami v instalaci

— Uzivanim radiovych zafizeni/mobilnich telefon( v bezprostfedni blizkosti regulatoru

—  VnéjSimi vlivy/poSkozenim

2.V pfipadé poruchy uvnitf i vné méni¢e mohou vznikat vysokeé teploty zahrnujici otevieny ohen a miize dochéazet k emi-
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- Spatnym fungovanim komponent
—  Softwarovymi chybami
—  Provoznimi a/nebo okolnimi podminkami mimo specifikaci
—  VnéjSimi vlivy/poSkozenim
Ménice se stupném ochrany Open Type/IP20 musi byt instalovany do kovovych rozvadé¢l (nebo chranény jinym ekvi-
valentnim zpUsobem) tak, aby nebyl mozny kontakt s ohném uvnitf i vné ménice.
3. Nebezpecné napéti zplisobené napr.:
- Spatnym fungovanim komponent
— Vlivem elektrostatického naboje
— Indukci napéti v pohybujicich se motorech
—  Provozni a/nebo okolni podminky mimo specifikaci
—  VnéjSi vlivy/poSkozeni
— Kondenzace/vodivé znecisténi
4. Elektricka, magneticka a elektromagneticka pole vznikajici béhem provozu mohou byt nebezpecéna pro lidi s kardiosti-
mulatory, implantaty, kovovymi ndhradami kloubu atd.

5.  Vypousténi latek znecistujicich Zivotni prostfedi ¢i jinych emisi jako dlsledek nespravného oviadani

Poznamka

Komponenty musi byt chranény pred vodivym znecisténim (napf. instalovanim do rozvadéce se stupném ochrany IP54 podle
IEC 60529 nebo NEMA 12)

Za predpokladu, Ze mdZe byt v misté instalace jakékoliv riziko vodivého znedisténi s jistotou vylouceno, je mozné pouZzit i roz-

vadéc s nizSim stupném ochrany

Pro vice informaci o zbytkovych rizicich komponentd v pohonném systému konzultujte relevantni kapitoly v technické dokumen-

taci.
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1.2

Obecné

Provoz

Dodatecné bezpeénostni pokyny

A NEBEZPEGI

Proud v ochranném uzemiiovacim vodici
Svodovy proud ménic¢e SINAMICS V20 muze prekrocit 3,5 mA AC. Z tohoto divodu je poZzadovano pevné
uzemnovaci spojeni a minimélni velikost ochranného uzemfovaciho vodi€e musi odpovidat lokalnim bezpec-
nostnim predpisim pro zatizeni s velkym svodovym proudem.
Méni¢ SINAMICS V20 byl navrzen pro ochranu pojistkami, avS8ak muze zplsobovat vznik DC proudu
v ochranném uzemnovacim vodi¢i. Pokud ma byt pfed méni¢em pouzit proudovy chrani¢ (RCD), dodrzujte
nasledujici:
e VSechny jednofazové ménice SINAMICS V20 (filtrované &i nefiltrované) mohou byt provozovény na
proudovém chranici typu AD 30 mA, typu A(k) 30 mA, typu B(k) 30 mA nebo typu B(k) 300 mA.
e VSechny AC 400 V tfifazové ménice SINAMICS V20 (nefiltrované) mohou byt provozovany na prou-
dovém chréanici typu B(k) 300 mA.
e AC 400 V tfifazové ménice SINAMICS V20 FSA aZ FSD (nefiltrované) a FSA (filtrované) mohou byt
provozovany na proudovém chranici typu B(k) 30 mA.
DPFi pouziti proudového chranice typu A je nutno dodrzovat predpisy v nasledujicich FAQ:

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/49232264

VAROVANI

Bezpecéné pouZivani ménicd

Jsou zakazany jakékoliv neautorizované modifikace zafizeni.

Ochrana v pfipadech pfimého kontaktu s napétimi < 60 V (PELV = , Protective Extra Low Voltage” podle EN
61800-5-1) je pfipustné pouze v oblastech s vyrovnavanim potencialll a v suchych interiérech. Nejsou-li tyto
podminky splnény, musi byt pouzito jiného zplisobu ochrany pfed elektrickym Sokem - napfiklad ochranné izo-
lace.

Instalujte méni¢ na kovovou montazni desku rozvadéce. Montazni deska nesmi byt natfend a musi zajiStovat
dobrou vodivost.

Pokud je ménic v provozu a vystupni proud neni nulovy, je pfisné zak&zéno jakékoliv odpojovani od sité na
motorové strané systému.

Integrovana pevna ochrana proti zkratu neposkytuje ochranu vétvenym obvoddm. Ochrana vétvenych obvod
musi byt zajiSténa v souladu s narodnim elektrickym kodexem (, National Electrical Code") a doplfiujicimi lokéal-

nimi predpisy.

A VAROVANI

Pouzivani brzdného odporu
Pouzivani brzdného odporu neni vhodné, pokud by mohlo vést k pozaru a zavaznému poranéni osob, ¢i poskozeni zafizeni a
majetku. Pouzivejte vhodny a spravné nainstalovany brzdny odpor.

Brzdny odpor se béhem provozu silné zahfiva. Vyhnéte se pfimému kontaktu s brzdnymi odpory.
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AVAROVANT

Zhavy povrch
Béhem provozu a kratce po vypnuti ménie mohou oznacené ¢asti ménice dosahovat vysokych teplot. Vyhnéte

se pfimému kontaktu s témito plochami.

Opravy

A VAROVANI

Oprava a vyména zarizeni

Opravy na zafizeni mdze provadét pouze Siemens Service - bud servisni centra autorizovana spole¢nosti Siemens, nebo
autorizovany persondl, ktery byl dikladné sezndmen se vSemi varovanimi a provoznimi procedurami obsazenymi v tomto
manudlu.

Jakékoliv vadné dily ¢i soucastky musi byt nahrazeny dily ze seznamu relevantnich nahradnich dild.

Pred otevienim zafizeni jej odpojte od zdroje napéti.
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2 Instalace

2.1 Mechanicka instalace

Montazni orientace a bezpeéné vzdalenosti

=100 mm VVzduch

2100 mm VlZduch

(FSA bez ventilatoru,

FSB az FSE)

Vné&jSi rozméry

2 85 mm

(FSA s ventilatorem)

v rozvodné nebo rozvadédi.

Méni¢ musi byt namontovan ve vertikalni

poloze na plochy a nehoflavy povrch, ktery je

(Jednotky: mm) W H H1D D D12

FSA 90 150 166 145.5 (114.53) -
FSB 140 160 - 164.5 106
FSC 184 182 - 169 108
FSD 240 206.5 - 1725 98
FSE 245 216 264.5 209 118.5

D VySka konstrukéni velikosti s ventilatorem/ventilatory

2 Hloubka ve skfini pro privle¢énou montaz

3) Hloubka ménice bez chladi€e typu Flat Plate (pouze varianta 400V 0,75kW)
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Vrtaci vzory

(Jednotky: mm) W H W1 H1 H2 (%) Sroub Utahovaci moment
W FSA | 79 | 140 - - - 46 | 4xMd 1.8 Nm + 10%
Wi FSB | 127 | 135 - - - 46 | 4xMd 1.8 Nm + 10%
FSB*| 125 | 108 | 118 | 172 | 455 | 46 | 4xM4 1.8 Nm + 10%
\“‘? FSC | 170 | 140 - - - 58 | 4xM5 2.5 Nm + 10%
Oblast vyFezu FSC*| 170 | 116 | 161 | 197 | 61 58 | 4xM5 2.5 Nm + 10%
;ﬁﬁti‘zr‘]’;‘; s FSD | 223 | 166 | - - - 58 | 4xM5|  2.5Nm=*10%
e FSD*| 223 | 142 | 214 | 222 | 59 58 | 4xM5 2.5 Nm + 10%
° N FSE | 228 | 206 - - - 58 | 4xM5 2.5 Nm + 10%
- FSE*| 228 | 182 | 219 | 282 | 83 58 | 4xM5 2.5 Nm + 10%

* Pouze pro prdvie¢nou montaz.

Pro vice informaci o privleéné montazi a instalaci ménice Flat Plate viz SINAMICS V20 Navod k pouziti ménice (Inverter
Operating Instructions).

2.2 Elektricka instalace

A VAROVANI

PoZadavky pro instalaci v USA/Kanadé (UL/cUL)
Vhodny pro pouziti v obvodech dodavajicich napéti ne vétSi nez 40 000 rms symetrickych ampérd, 480 V AC maximum pro
400V varianty méni¢t nebo 240 V AC maximum pro 230 V varianty méni¢d pouze za predpokladu, Ze jsou chranény UK/cUL
certifikovanymi pojistkami tfidy J, kombinovanymi ochranami motoru typu E ¢i jistiCi. Pro kazdou konstrukéni velikost od A do
E pouzivejte vyhradné médény drat 75°C.
Toto zafizeni mUze poskytovat vnitfni ochranu proti pfetizeni motoru podle UL508C. Pro soulad s UL508C nesmi byt parame-
tr P06010 zmeénén ze svého tovarniho nastaveni 6.
Pro kanadské (cUL) instalace musi byt napajeni méni¢e vybaveno externimi chranici s témito charakteristikami:
e Ochranné zafizeni proti pfepéti; zafizeni musi byt vedeno jako ochranné zafizeni proti pfepéti (Kéd kategorie VZCA
a VZCA7)
e Jmenovité nominalni napéti 480/277 VAC (pro 400V varianty) nebo 240VAC (pro 230V varianty), 50/60Hz, tfifazové
(pro 400V varianty) nebo jednofazové (pro 230V varianty)
e  Svorkové napéti VPR = 2000V (pro 400V varianty) / 1000V (pro 200V varianty), IN = 3kA min, MCOV = 508VAC (pro
400V varianty) / 264 VAC (pro 200V varianty), SCCR = 40kA
e Vhodné pro SPD aplikace typu 1 nebo typu 2

e Mezi fazemi a mezi fazi a zemi bude poskytnuta svorka
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Diagram zapojeni

1 ff T T 1
IFSAaz FSCI :FSD/FSE:
A I
== :
S I
g L :,-I:I—l ]
| S g | I
I 1 =~ lI |
-
PELDC+_DC:- | R1__R2]
P e |_T:
1400 V —E==—" L2y L PE
- E=—————0L31 Vykonova jednotka
————————————————— - VO
1230 V h— : Ly WO
[ = A ——— L21
____________________________________ — - - Ridici jednotka
] T 1 e ————————
Digitalni vstupy -
| Externi napajeni 24V Internf napgjent 24V : IR ©ate RISty |
I I - I
1 _ —~—0 DI 1 — I *,K Vystup |
: — o DI 1 —=0l1 :IDH : ‘Nl poA- tranzistoru :
—"—0 L~
H T —"—0 DI 2 DI 2 b2 | SO RG :
1 ] ]
1 L—"—0 L. |
1 ——"-oDI3 n_—/—ODIGS = DI3 o DI3 DO2C Vst 16 :
IE S % | E_/ I ysiup rele 1
1 —0 ]
1 Z—"—opj4 =—°DI4 DI4 Di4 | DO 2 NC l
1 ] ]
: —”:C'DIC :“—ODIC Dict  mmmmmmmmmmpem—mmmee- I
. - - ]
24V
: ok 24v |
1 ]
1 ] T T T T T T R |
.. . N _Oy_ | | Analogovy vystup |
| ]
i e | ——=5 ]
| ]
: : | ]
| 0V ! l
] I
i ) ]
i YAIT |
|
! 0V-1--
Jj :
! ]
: ]
]
- >AI2 (0 a210 V)
L e e e i
mmm == mmmmmmmm e e oo
|
A | ST T
Popis svorkovnice
10V | Al1 |AI2 |AO1| OV | P+ | N- |DI1|DI2|DI3|Di4|DIC |24V |0V |DO1+|DO1-|DO2|DO2|DO2
NC | NO C
1 2 3 4 D 6 T 8 9 10 M 12 13 14 15 16 17 18 19
Poznamka
Odpor potenciometru musi byt pro kazdy analogovy vstup = 4.7 kQ
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Doporucené typy pojistek
Toto zafizeni je vhodné pro pouziti v sitich do 40 000 symetrickych ampérud (rms), pro maximalni jmenovité napéti +10%, pokud
je chrédnéno vhodnou standardni pojistkou.

Konstrukéni Jr’nenovitvy . Doporyéep;’{ typ pojistky Konstrukéni Jmenovitv)? . Doporyéep;’{ typ pojistky
. vykon méni- | odpovidajici standardu . vykon méni- | odpovidajici standardu
velikost e (kW) velikost ge (kW)
CE (Siemens) UL/cUL CE (Siemens) | UL/cUL
400 V 0.37to 1.1 |3NA3801(6A) |15A600 230V |A |0.12t00.55 |3NA3803 (10 A)[ 15 A 600 VAC,
Al1s 3NA3803 (10 A) VAC, tfida J tfida J
2.2 3NA3805 (16 A) 0.75 3NA3805 (16 A)
B |3.0 3NA3805 (16 A) | 20 A 600 B |1.1 3NA3807 (20 A)| 30 A 600 VAC,
40 3NA3807 (20 A) | VAC. frida J 15 3NA3812 (32 A)| Fida J
C|55 3NA3812 (32 A) | 30 A600 C |22 3NA3814 (35 A)
VAC, tfida J 50 A 600 VAC,
D|7.5t015 3NA3822 (63 A) | 60 A 600 trida J
VAC, tfida J
E |185 3NA3022 (63 A) | 70 A 600
VAC, tfida J
22 3NA3024 (80 A) |80 A 600 3.0 3NA3820 (50 A)
VAC, tfida J
Doporucené typy motorovych jisti¢l
Kombinované ochrany motoru typu E
Konstrukéni veli-| Jmenovity vykon (pro varianty 400 V FSA az FSC a vSechny 230 V)
kost mé&nice (KW) Jisti¢e (pouze pro 400V FSD aFSE)
Objednaci &islo (Siemens) Napéti (V) Proud (A) Vykon (hp)
400V A 0.37 3RV20 11-1CA10 480 1.8t0 25 1.0
0.55 3RV20 11-1DA10 480 2.2t03.2 1.5
0.75 3RV20 11-1EA10 480 2.8t04.0 2.0
1.1 3RV20 11-1FA10 480 3.5t05.0 3.0
1.5 3RV20 11-1HA10 480 5.5t08.0 5.0
2.2 3RV20 11-1JA10 480 7.0t010.0 5.0
B 3.0 3RV20 11-1KA10 480 9.0t0 12.5 7.5
4.0 3RV20 21-4AA10 480 11.0t0 16.0 10.0
C 5.5 3RV20 21-4BA10 480 14.0t0 20.0 10.0
D 7.5 3VL11 03-1KM30-0AA0 600 30 -
11 3VL11 04-1KM30-0AA0 600 40 -
15 3VL11 05-1KM30-0AA0 600 50 -
E 18.5 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
22 3VL11 08-1KM30-0AA0 600 80 -
230V A 0.12 3RV20 11-1DA10 230/240 2.2t03.2 0.75
0.25 3RV20 11-1FA10 230/240 3.5t05.0 1.0
0.37 3RV20 11-1HA10 230/240 5.5t08.0 2.0
0.55 3RV20 11-1JA10 230/240 7.0t010.0 3.0
0.75 3RV20 11-1KA10 230/240 9.0t012.5 3.0
B 1.1 3RV20 21-4BA10 230/240 14.0t0 20.0 5.0
1.5 3RV20 21-4CA10 230/240 17.0t0 22.0 7.5
C 2.2 3RV20 21-4EA10 230/240 27.0to0 32.0 10.0
3.0 3RV10 31-4FA10 230/240 28.0t0 40.0 20.0

1 Uvedené typy motorovych jisti¢d jsou v souladu s normami CE i UL/cUL
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Popis svorkovnice

Hlavni svorky : Podporované typy kabell
3AC 400 V L1 L2/N L3 1AC 230 V L1 L2IN  1Esa/ Fscr

FsaazFsD & & & |FSB FSD

HEEOEEEE - ) I
3AC 400V EMC L1 L2/N L3 mcf w1 [ [ I\/ \/ X! E=soeanykebel
I
Pt @ @ @ @ Ix / x [:': Kabel s dutou koncovkou

Horni kryt ‘i’ ] >

|
(pouze FSE) = |x J x D:Plny kabel
|

FSE

Pro otevreni horniho krytu zatlacte fixacni zapadku krytu dold

pomoci plochého sroubovaku.
1

Kabel s UL/cUL certifikovanou
l\/ \/ X vidlici

I / Kabel s UL/cUL certifikovanym
‘% x v [ O
I

PE svorka = %@ LN WL YO Svorky motoru
e CRERE U aaL e T~ = 1 DC svorky
SINAMICS V20 FSA | @ @ @ i i
_ B ‘U V. W | DC- DC+!
Konstrukéni velikost A ———— “E\' bmooay 7 Iesau = U
el I O O O 8 0 &
— = [= ] iU V W | DC- DG+
anfo]c | @ |  bo- pow
BN 0 (DIG O OGS
i@ U VvV w;R2;DC- D&
e es s o e ! memeesmaeaaaa
Rozsifujici port Zem Svorky brzdného odporu
(R1, R2)
Spodni kryt
(pouze FSE)
UZivatelske svorky Sesees .

— T

@lu|v w@l - Dc’“";ﬁ?‘

Vystupni svorka zem ol f=ars) e
| SS— L=

PfiloZte plochy Sroubovak (velikost bitu 0,4 x 2,56 mm) ke svorce.
Zatlatte smérem doll na zapadku maximalni silou 12 N a
zespodu vlozte ovladaci drat.

Pro otevieni spodniho krytu odblokujte fixa&ni zapadku
smérem nahoru pomoci plochého Sroubovaku.

Poznamka
Pro odpojeni vestavéného EMC filtru Ize pouzit Pozidriv nebo plochy Sroubovak k odSroubovani EMC Sroubu.

Upozornéni

Po3kozeni sitovych svorek

Béhem elektrické instalace ménice konstrukeni velikost A/B uzivejte pro spojeni sitovych svorek zaplétané kabely / kabely s UL

certifikovanymi, vhodnymi lisovanymi vidlicemi misto pevnych kabell / kabel(i s hfebickovym lisovanim.
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Doporuéené prifezy kabelll a utahovaci momenty Sroubu

Konstrukéni Jmenovity vy- Sitové a PE svorky Motor / DC / brzdny odpor / vystup zem
velikost stupni vykon - svorky
Prifez kabelu | Utahovaci moment Sroubd| Prifez Utahovaci moment Sroubi
(tolerance: + 10%) kabelu (tolerance: + 10%)

400 V
A 0.37kWaz 0.75 |1.0mm2(12) |1.0 Nm 1.0mm2(12) |1.0Nm

1.1kW az 2.2 kW | 1.5 mm2 (12) 1.5mmz2 (12)
B 3.0 kW az 4.0 kW | 6 mm2 (10) 6 mm2 (10) 1.5Nm
C 5.5 kW 13.5mm2(6) |[2.4Nm 8.5mm2(8) |2.4Nm
D 7.5 kW 6.0 mmz2 (10) 6.0 mmz2 (10)

11 kW az 15 kW | 10 mm2 (6) 10 mm2 (6)
E 18.5 kW (HO) 10 mm2 (6) 6 mm2 (8)

22 kW (LO) 16 mmz2 (4) 10 mm2 (6)

22 kw (HO) 16 mmz2 (4) 10 mm2 (6)

30 kW (LO) 25 mmz2 (3) 16 mmz2 (4)
230V
A 0.12kWaz 0.25 |1.5mm2(12) |1.0Nm 1.0mm2(12) |1.0Nm

0.37 kW az 055 |2.5mm2 (12)

0.75 kW 4.0 mm2 (12)
B 1.1 kW az 1.5 kW | 6.0 mmz2** (10) 2.5mm2 (10) |1.5Nm
C 2.2 kW az 3.0 kW | 10 mmz2 (6) 2.4 Nm 4.0mm2(8) |2.4Nm

*V zévorkach jsou uvadény odpovidajici AWG hodnoty.
** S UL/cUL certifikaci, vhodné pro lisované vidlice

Maximalni délky kabell k motoru

Varianta méni€e | Maximalni délka kabelu
Bez sitové tlumivky nebo externiho EMC filtru Se sitovou tlumivkou | S externim EMC filtrem )

400 v Nestinény Stinény | Odpovidajici EMC Nestinény | Stinény | Odpovidajici EMC
(RE/CE C3) 2 (RE/CE C2)?

FSA 50 m 25m 10 m 150 m 150 m 25m

FSB to FSD 50 m 25m 25m 150 m 150 m 25m

FSE 100 m 50 m 50 m 300 m 200 m 25m

230 v Nestinény Stinény | Odpovidajici EMC Nestinény | Stinény | Odpovidajici EMC
(RE/CE C2)2 (RE/CE C2)?

FSA 50 m 25m 10 m 200 m 200 m 5m

FSB to FSC 50 m 25m 25m 200 m 200 m 5m

DSpecifikovano v sekci B.1.8 SINAMICS V20 Navodu k pouziti ménice.
2Pouze pro filtrované varianty. RE/CE C3 vypovida o EMC shodé s EN61800-3 kategorie C3 pro vyzafované a indukované
emise; RE/CE C2 vypovida o EMC shodé s EN61800-3 kategorie C2 pro vyzafované a indukované emise.

3Pouze pro nefiltrované varianty.

Povolené prarezy kabeld /0 svorek

Typ kabelu

Povoleny prifez kabelu

Pevny nebo splétany kabel

0,5 mm2 az 1,5 mm?2

Kabelova dutinka s plastovym limcem

0,25 mm?2
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2.3

Technické specifikace

| TFitazové AC 400 V ménice

‘ Jednofazové AC 230 V ménice

Charakteristiky sitového napéti

Rozptyl napéti

380 V to 480 V AC (tolerance: -15 % to +10 %)

47 Hz to 63 Hz

Pfi vstupnim napéti vy$$im nez 400 V a spinacich
frekvencich vyssich nez 4kHz je nutno snizit vy-
stupni proud (derating). *

200 V to 240 V AC (tolerance: -10 % to +10 %)

47 Hz to 63 Hz

Pfi vstupnim napéti vy$Sim nez 230 V a spina-
cich frekvencich vyssich nez 8 kHz je nutno
snizit vystupni proud (derating). *

Kategorie prepéti

EN 60664-1 Kategorie I

PFipustné konfigurace
napajeni

TN, TT, IT **, TT uzemnéna linka

TN, TT

Napéjeci prostredi

Druhé prostfedi (soukroma elektricka sit) *

Proudové pretizeni

Jmenovity vykon 0.12 kW az 15 kW

150% jmenovitého proudu béhem 60 sekund

Jmenovity vykon 18.5 kW (HO)/22 kw (HO)

Jmenovity vykon 22 kW (LO)/30 kW (LO)

110% jmenovitého proudu béhem 60 sekund

Okolnostni podminky

Teplota okolniho vzdu-
chu

-10 °C az 40 °C: bez snizovani (derating)

40 °C az 60 °C: se snizovanim (odpovidajici UL/cUL: 40 °C az 50 °C, se snizovanim)*

Skladovaci teplota

-40°Cto+70°C

Ochranné tfida

IP 20

Maximalni vihkost

95% (nekondenzuijici)

Narazy a vibrace

Dlouhodobé skladovani v pfepravnim baleni podle EN 60721-3-1 Trida 1M2

Preprava v prepravnim baleni podle EN 60721-3-2 Trida 2M3

Vibrace béhem provozu podle EN 60721-3-3 Tfida 3M2

Provozni vySka

Do 4000 m nad morem
1000 m to 4000 m: snizovani vystupniho proudu *
2000 m to 4000 m: snizovani vstupniho napéti

Environmentalni tfidy

Uroven znegisténi: 2

Pevné c¢astice: tfida 3S2

Chemické plyny: tfida 3C2 (SOz2, H2S)
Trida klimatu: 3K3

* Vice informaci naleznete v SINAMICS V20 Navodu k pouZziti ménice.
** Upozornéni: V systémech IT mohou byt pouzity pouze nefiltrované varianty tfffazovych AC 400 V méni¢t FSA az FSD; pri
provozu FSE (filtrované/nefiltrované) v systémech IT se ujistéte, Ze byl odSroubovan Sroub EMC filtru.
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3 Uvedeni do provozu

Pro vice informaci o parametrech, chybach a varovanich nahlédnéte do dodatku A tohoto dokumentu.

3.1 Vestavény zakladni ovladaci panel (BOP)

LCD
displej

Funkce tlacitek

Stavova LED

Zastavi ménic¢

Zastaveni OFF1: dobéh po rampé (pouze v HAND modu).

. Jeden stisk

Dvojity stisk (< 2 s) nebo
dlouhy stisk (> 3 s)

Zastaveni OFF2: méni¢ ponecha motor volné dobéhnout bez pouziti dobého-
vé rampy.

. Zapne méni¢ v HAND / JOG modu.

Multifunkéni tladitko

M Kratky stisk (< 2 s)

e Otevie menu parametrl, nebo v menu nastaveni posune na dal$i krok
e PTinastaveni hodnoty parametru se vrati na Cislo parametru bez uloZzeni
o PriporuSe (blika Cervena LED), vrati kod chyby

e Pfinastaveni hodnoty parametru stistknéte 2x pro zruSeni zmény a navrat

Dlouhy stisk (> 2 s)

e Navrat do menu displeje

e Otevie menu nastaveni

Kréatky stisk (< 2 s)

e V menu displeje pfepne mezi hodnotami: Hz, V, A, Vdc, Hz setpoint
e Otevre nastaveni hodnoty parametru, nebo se posune na nasledujici Cislici
o Vymaze chybu (pfi hlaSeni kddu chyby)

o Vrati kod chyby (pfi zobrazeni protokolu chyby)

Dlouhy stisk (> 2 s)

e Rychlé nastaveni (po jedné Cislici) Cisla ¢i hodnoty parametru

o Zpiistupni menu protokolu chyby (pfi hlaseni chyby)
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Stisknéte pro prepnuti mezi médy HAND (ikona ruky) / JOG (blikajici ikona ruky) / AUTO (bez ikony).
= 0Kl poznamka: Jog mad je pristupny, pouze pokud je motor zastaven.

e Posun vybéru v menu nahoru, zvySi hodnotu ¢i setpoint (poZadovanou hodnotu).

e Dlouhy stisk (>2 s) pro rychlou zménu hodnot.

E' e Dlouhy stisk (>2 s) pro rychlou zménu hodnot.

e Posun vybéru v menu dold, snizi hodnotu &i setpoint.

A vV

Obrati smér rotace motoru.

Poznamka

Pokud neni uvedeno jinak, instrukce popisuji funkce pfi kratkém stisku tlacitka (< 2 s)

Stavové ikony ménice

€9 | Meénic hlasi chybu.

A\ | vénie hiasi varovani.

S &

Ménic je v chodu (pfi nastaveni 0 ot/min se motor nemusi tocit).

@ (blikajici)

Méni¢ je v klidu, ale mUze se neocekavané nastartovat (napf. v médu ochrany pred zamrznutim).

¥~ ™\ | Motor se toci v opaéném sméru.

EAN AN

Ménic je HAND modu.

2\

(blikajici)

Ménic je v JOG mddu.
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Struktura menu

( Prvni spusténi / tovarni reset )

- : A &
Vybér 50/60 Hz: P0100
50.° EORPP 60°
- =
M | 0K
Menu displeje Menu nastaveni
Vystupni frekvence (Hz)
(r0024) Data motoru
Setpoint frekvence (Hz) Zelena LED sviti || M Zelena LED blika
(r1078) (>259)
P
M
ystupni napéti (V) Pia8d
Bézné Makro pfipojeni
(r0025) parametry
Vde (V) Vystupni proud (A) -RPCOD
(r0026) (r0027) Aplikagni makro
(>2s) | M T i M
Menu parametr(i
Menu protokolu chyby
Aktualni zobrazeni Setpoint frekvence (Hz) po RFG
(r0954)
Vystupni napéti (V)
oK Aktivni chyba
(r0958)
0K | (>25s)
Zobrazeni kédu chyby < L S IENIEE
(r0955)
| 0K | /™
Vystupni proud(A) Vdc (V)
(r0957) (r0956)
Uprava parametrd éislo po &isle
0K |(>25s) |Z| 0K 0K
POOD3 2 PO003 (A PO0OD]{PO00T [ -—> PO3YT—> 0947
[ M [
M R
[ ] Dvojity stisk)
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3.2 Rychlé uvedeni do provozu

3.2.1 Zapnuti a uvedeni do tovarniho nastaveni

Sekvence piikazQ

1. Zapnéte ménic a zacnéte z menu displeje

M
2. Kratce (< 2 s) stisknéte pro pfepnuti do menu parametrd
A v N 0K
3. Pomoci tladitek nebo vyberte PO010 a nastavte jej na P0010 = 30 a potvrdte
A » 0K
4. Tlagitkem vyberte P0970 a nastavte jej na P0970 = 1 nebo P0970 = 21 a potvrdte
Poznamka

Tato kapitola popisuje jak provést rychlé uvedeni do provozu pfes menu nastaveni. Pokud jste zvykli uvadét ménic¢ do provozu

nastavovanim pozadovanych parametrd v menu parametrd, nahlédnéte do SINAMICS V20 Navodu k pouziti ménice pro detail-

ni popis.

Struktura menu nastaveni

M t i E,

enu nastaveni |:>_>C Data motoru >|:> PUBD", L F’ﬂ3ﬂ§ PU ”:IID
—

CMakropnpOJem )I:> _tngﬂu‘—bl Cnl0 ! Cnld !

IEl Symbol minus znadi aktualné vybrané makro

¥ [4]

CAplikac":nl’makro >:> -APODO[«—2 APO ID|. |RPDO3D
y [4]

CBéZnéparametry)@ PI0BO —P'P {082 pa2o3
| [v]
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Prehled aplikaénich maker a maker pfipojeni

Makra pfipojeni (Strana 17)

Aplikaéni makra (Strana 21)

dani

\venim otacek

Cn000 | Zadné makro pfipojeni Cn006 [Pulzni ovladani, otacky MOP APO0O0O | Tovarni nastaveni
nahoru / dold
Cn001 | BOP jako jediny zplisob ovla-| Cn007 |Pulzni ovladani s analogovym nasta- AP010 | Aplikace pro jednoduchéa

Cerpadla

modu

Cn002 | Ovladani pomoci svorek Cn008 | PID regulator s analogovou zada- APO020 | Aplikace pro jednoduché
(PNP/NPN) nou hodnotou ventilatory
Cn003 | Pevné rychlosti Cn009 Ella regulator s pevnou zadanou AP021 | Aplikace pro kompresory
odnotu
Cn004 | Pevné rychlosti v binarnim Cn010 | Rizeni linkou RS485 s USS protokolem | AP030 | Aplikace pro dopravniky

Cn005

Analogovy vstup a pevna Cn011
frekvence

Rizeni linkou RS485 s MODBUS RTU
protokolem

3.2.2

Nastaveni dat motoru

Parametr | Popis

Parametr | Popis

P0100

50/60 Hz vybér

=1: Severni Amerika [hp], 60 Hz
=2: Severni Amerika [kW], 60 Hz

=0: Evropa [kW], 50 Hz (tovarni nastaveni)

P0309[0] ® | JImenovita G¢innost motoru [%6]

P0304[0] ® | Jmenovité napéti motoru [V]

P0310[0] ® | Jmenovita frekvence motoru [Hz]

P0305[0] ® | Jmenovity proud motoru [A]

P0311[0] ® | Jmenovita rychlost motoru [ot/min]

P0307[0] ®

Jmenovity vykon motoru [KW / hp]

= 0: Vypnuto

P1900 Zvolte identifikaci motoru

= 2: Identifikace vSech parametrl v klidovém stavu

P0308[0] ® | Jmenovity Ucinik motoru (cosey)

Poznamka: "e" oznacuje, Ze hodnota tohoto parametru musi byt nastavena podle Stitku motoru. Pokud P0100 = 1
(60 Hz [hp]), PO308[0] neni viditelny, coz oznaduje, Ze tento parametr neni potfebny pro konfiguraci.
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3.2.3

Funkce

Nastaveni maker pfipojeni

V tomto menu vybirate, které makro je vyZadovano pro standardni zapojeni. Zakladni nastaveni je "Cn000" pro makro 0.

Makra pfipojeni

Cn001 - BOP jako jediny zptsob ovladani

Cn002 - Ovladani pomoci svorek (PNP / NPN)

1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14

r—— DO2
ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
B ] 1 17 1
.J‘S 6 iy 9 6 7
Rychlost  V béhu Chyba
0~20mA=
0~50/60Hz

Potenciometrem nastavujeme setpoint (otacky motoru).

e Hand/Auto pfepinani mezi BOP a svorkami stiskem

).

e NPN i PNP zapojeni se zmeéni pfipojenim DIx a DIC. Na
obrazku je zapojeni PNP (DIC = 0V a DIx = 24V). Pro
NPN jsou polarity obracené (DIC = 24V a DiIx = OV).

—— ON/OFF1
e

Reverzace
0~10 V=0~50/60 Hz

Kvitovani chyby
—JOG dopiedu

1 |2 3 s ls Jo ho J11 [i2 I3 Ju4

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

DO2

ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

4 |5 J:J_15 | 16 220;1/7

Rychlost  V béhu

P+ N-
18 T19 6 7

Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz PNP

Cn003 - Pevné rychlosti

Cn004 - Pevné rychlosti v binarnim médu

TFi fixni rychlosti s ON/ OFF1

e Hand/Auto prepinani mezi BOP a svorkami stiskem
(][

e  Pokud je aktivnich nékolik digitalnich vstupl ve stejnou
chvili, vybrané frekvence budou secteny, napf. vysoka +

stfedni + nizka rychlost

ON/OFF1
Vysoka rychlost
Stredni rychlost
Nizka rychlost

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V oV
r——

ov oV
AO+ AO- DO1+ DO1-
O O O O

5 +[15 16
®

V bé&hu

Rychlost

Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

Pevné rychlosti s povelem ON v binarnim maédu

. Pomoci voli¢l pevnych frekvenci (DI1 az DI4) mize
byt vybrano az 16 rliznych pevnych frekvenci nasta-
venych v P1001 - P1015 a 0 Hz.

Pevna rychlost bit 0 (ON)
Pevna rychlost bit 1 (ON)
Pevna rychlost bit 2 (ON)

[/ ———{Pevna rychlost bit 3 (ON)
10 11

1 2 3 5 |8 o 2 [i3 14

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV
DO2

AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-

oV oV
16

4 5 ﬂ_15 220\1/7 18 T19 6 7

Rychlost V b&hu Chyba
0~20 mA=0~50/60 Hz
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Cn005 - Analogovy vstup a pevna frekvence

Cn006 - Pulzni ovladani, otaky MOP nahoru / dold

Analogovy vstup funguje jako pfidavny setpoint.
. Pokud jsou DI2 a DI3 aktivni spole¢né, budou vybra-

né rychlosti secteny.

ON/OFF1

Pevna rychlost bit 0
Pevna rychlost bit 1
Kvitovani chyby

0~10 V=0~50/60 Hz

10V Al1 A2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

oV ov

AO+ AO- DO1+ DO1-

Rychlost  V béhu Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

PovSimnéte si, Ze zdroje pfikazu jsou pulzni signaly.

OFF1

ON

— MOP nahoru
MOP dolu

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DIl4 DIC 24V oV

oV ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

V béhu

Rychlost

0~20 mA=0~50/60 Hz

Cn007 - Pulzni ovladani s analogovym nastavenim otaek

Cn008 - PID regulator s analogovou Zadanou hodnotou

PovSimnéte si, Ze zdroje pfikazu jsou pulzni signaly.

1,

OFF
JI/ Vpred + ON
0~10 V=0~50/60 Hz T/ Vzad + ON

—{ Kvitovani chyby

1 2 3 |5 18 |9 [10 |11 [12 13 ]14
10V A1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V

r—— DO2
oV
AO+AO DO1+ DO1-

5 4[15 16 zzov 18

Rychlost V béhu Chyba

P+ N-

0~20 mA=0~50/60 Hz

Pokud PID regulator vyZzaduje nastaveni negativniho set-
pointu, upravte zapojeni setpointu a zpétné vazby podle
potreby.

0~20 mA
Skuteéna hodnota
PID 9 P

setpoint

ON/OFF1
Kvitovani chyby

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V OV

DO2

ov
AO+ AO- DO1+ DO1 -

o ol 5

Rychlost  V bé&hu Chyba

8 7

0~20 mA=0~50/60 Hz

Cn009 - PID regulator s pevnou Z4danou hodnotu

Cn010 - Rizenf linkou RS485 s USS protokolem

ON/OFF1
Pevny PID setpoint 1

Pevny PID setpoint 2

Pevny PID setpoint 3

0~20mA 2
Skutecna hodnota

Rychlost V béhu

Chyba

0~20 mA=0~50/60 Hz

1 2 3 5 8 9 100 1 12 18 14
0—0—0
10V Al1 Al2 0}/ DI1 DI2 DI3 Dl4 DIC 24V OV

r—- Do2
ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
O O O O T 5 5 =
220V
Rychlost V béhu Chyba
RS-485 USS

0~20mA=
0~50/60Hz ON / OFF, rychlost
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Cn011 - Rizenf linkou RS485 s MODBUS RTU protokolem

1 2 3 5 8 9 10 11 12 13 14
10V Al1 A2 D}/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V

DO2
ov ov
AO+ AO- DO1+ DO1-

= 5 4___]'_15 16 2203’7 1 19

Rychlost  V b&hu Chyba
0~20mA= RS-485 MODBUS RTU
0~50/60Hz ON / OFF, rychlost

Makro pfipojeni (Cn...) nastavi nize uvedené parametry nasledovné

Hodnoty nastavené makrem pfipojeni (Cn...)

Parametr | Popis

001 | 002 | 003 004 005 006 | 007 | 008 009 010 | 011
P0700[0] Vybér zdroje prikazd 1 2 2 2 2 2 2 2 2 5 5
Funkce digitalniho vstu-
P0701[0] - 1 1 15 1 2 1 1 1 - -
pul
Funkce digitalniho vstu-
P0702[0] - 12 15 16 15 1 2 - 15 - -
pu 2
Funkce digitalniho vstu-
P0703[0] - 9 16 17 16 13 12 9 16 - -
pu 3
Funkce digitalniho vstu-
P0704[0] - 10 17 18 9 14 9 - 17 - -
pu 4
Vybér 2 / 3-dratové me-
P0727[0] - - - - - 3 2 - - - -
tody
Bl: Funkce digitalniho
P0731[0] . 52.2 52.2 52.2 52.2 52.2 52.2 52.2 52.2 - - -
vystupu 1
Bl: Funkce digitalniho
P0732[0] . 52.3 52.3 52.3 52.3 52.3 52.3 52.3 52.3 - - -
vystupu 2
PO756[1] Typ analogového vstu- ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) )
pu
PO771[0] CI: Analogovy vystup 21 21 21 21 21 21 21 21 - - -
P0810[0 BI: CDS bit 0 0
(0] (Hand/Auto) j } j j } } j j j j
P0840[0] Bl: ON/ OFF1 - - - 1025.0 | - - - - - - -
P1000[0] Vybér frekvence 1 2 3 3 23 1 2 - - 5 5
P1001[0] Pevna frekvence 1 - - 10 - 10 - - - - - -
P1002[0] Pevna frekvence 2 - - 15 - 15 - - - - R R
P1003[0] Pevné frekvence 3 - - 25 - - . . - - - -
P1016[0] Mad pevné frekvence - - 1 2 1 - - - . - -
BI: Vybér pevné frek-
P1020[0] . - - 722.1 722.0 722.1 - - - - - -
vence bit 0
BI: Vybér pevné frek-
P1021[0] . - - 722.2 722.1 722.2 - - - - - -
vence bit 1
BI: Vybér pevné frek-
P1022[0] . - - 722.3 722.2 - - - - - - -
vence bit 2
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Hodnoty nastavené makrem pripojeni (Cn...)

Parametr | Popis
001 | 002 | 003 004 005 006 | 007 | 008 009 010 | 011
BI: Vybér pevné frek-
P1023[0] . - - - 722.3 - - - - . - -
vence bit 3
P1040[0] Setpoint MOP - - - - - 0 , . - - _
104710 MOP nabéhovy ¢as 10
| rFG ’ ) ] ; ; ) : : ; ;
104810 MOP dobé&hovy ¢as 10
| rFG ’ ) ] ; ; ) : : ; ;
Bl: V' t prid y
P1074[0] ypnout pridavny ) ] ] ) 10250 | - ) ) ) ) )
setpoint
201000 PFenosova rychlost USS o 6
1/ mobBuUs ) ) J J - - . . -
P2011[0] USS adresa - - - - - - , . - 1 _
P2012[0] Délka USS PzZD - - - - - . . - - 2 -
P2013[0] Délka USS PKW - - - - - - - - - 127 | -
USS / MODBUS tele-
P2014[0] . - - - - - - - - - 500 | 100
gram off time
P2021[0] MODBUS adresa - - - - . , - - _ B, 1
MODBUS prodleva od-
P2022[0] . - - - - - - - - - - 1000
povédi
P2023[0] RS485 vybér protokolu - - - . - - - _ - 1 2
2034 MODBUS parita na )
RS485 i . i i i i i i i i
2035 MODBUS stop bity na 1
RS485 i . i i i i i i i i
P2200[0] Povolit ovlada¢ PID - - - - - . . 1 1 - -
221600 Méd pevného setpointu L
| pip ’ ) ] ; ; ) - : ; ;
922000 BI: Vybér pevného set- o921
(0] pointu PID bit O } i i i i i i . S .
929110 BI: Vybér pevného set- -
[0 pointu PID bit 1 } i i i i i i . I .
929210 Bl: Vybér pevného set- 993
[0 pointu PID bit 2 } i i i i i i . i .
P2253|0] Cl: PID setpoint - - - - - - - 755.0 | 2224 | - -
P2264[0] Cl: PID zpétn4 vazba - - - - - - - 755.1 | 755.1 | - -
A5E34560220-003, 03/2015 upd.1 24




3.24

Funkce

Nastaveni aplikacnich maker

Toto menu definuje nékteré bézné aplikace. Kazdé aplikacni makro obsahuje sadu parametrovych nastaveni pro specifickou
aplikaci. Aplikacni makro v ménici nastavi parametry nasledovné:

Nastaveni parametrd aplikaénim makrem

Parametr | Popis Tovarni Nastavené hodnoty Poznamky
nastavenl | Ap010| AP020| AP021| AP030
P1080[0] | Minimalni frekvence 0 15 20 - - Miniméni pfipustna frekvence
P1300[0] |Kontrolni méd 0 7 7 0 1 =7: Kvadraticky V/f
=0: Linearni V/f
=1: VIfsFCC
P1110[0] |BI: Zastavit negativni |0 1 - - - Zastavi rotaci v opaéném sméru
setpoint frekvence

P1200[0] |Letmy start 0 - 2 - - Synchronizuje méni€¢ na aktualni otacky
motoru a prizpUsobi otacky nastavenému
setpointu.

P1210[0] |Automaticky restart 1 2 2 - - Restart po vypadku napajeni

P1120[0] |N&bé&hovy &as 10 10 10 10 5 Nabéhovy ¢as od nuly po maximalni frek-
venci

P1121[0] |Dobéhovy ¢as 10 10 20 10 5 Dobéhovy ¢as od maximalni frekvence po
nulu

P1312[0] |Podpora startu 0 - - 30 30 Podpora startu je u€inna pouze pfi prvni
akceleraci

P1311[0] |Podpora akcelerace 0 - - 0 - Podpora je u¢inna pouze pfi zrychlovani
nebo brzdéni

P1310[0] |Prubézna podpora 50 - 50 - Dodate¢néa podpora fungujici ve vSech
frekvencich

3.25 Nastaveni béznych parametra

Parametr Popis Parametr Popis

P1080[0] Minimalni frekvence motoru P1001[0] Pevny setpoint frekvence 1

P1082[0] Maximalni frekvence motoru P1002[0] Pevny setpoint frekvence 2

P1120[0] N&béhovy cas P1003[0] Pevny setpoint frekvence 3

P1121[0] Dobéhovy ¢as P2201[0] Pevny PID setpoint frekvence 1

P1058[0] JOG frekvence P2202[0] Pevny PID setpoint frekvence 2

P1060[0] JOG néabéhovy Cas P2203[0] Pevny PID setpoint frekvence 3

P1061[0] JOG dobéhovy ¢as

3.3 Obnoveni zakladniho nastaveni

Parametr Funkce Nastaveni

P0003 Uroven uzivatelského pristupu = 1 (standardni aroven uzivatelského pfistupu)

P0010 Parametr uvedeni do provozu = 30 (tovarni nastaveni)

P0970 Tovarni reset = 1: Parametr resetovan do uloZzeného uzivatelského nastavent,

pokud neni ulozen, tak do tovarniho nastaveni (navrat k uzivatel-
skému nastaveni)

= 21: Parametr resetovan do tovarniho nastaveni, uzivatelské
nastaveni smazano (navrat k tovarnimu nastaveni)

Po nastaveni parametru PO970 méni¢ zobrazi "8 8 8 8 8", poté "P0970".
P0970 a P0010 se automaticky resetuji na jejich pdvodni hodnotu 0.
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4

Informace o technické podpore

Zemé

Telefonnf éislo

Ceska Republika

+420 800 122 552

Cina +86 400 810 4288
Francie +33 0821 801 122
Némecko +49 (0) 911 895 7222
Italie +39 (02) 24362000
Brazilie +55 11 3833 4040
Indie +91 22 2760 0150
Korea +82 2 3450 7114
Turecko +90 (216) 4440747
USA +1 423 262 5710

DalSi kontaktni informace servisu: Kontakty podpory (http:/support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999)

A Parametry, chyby a varovani
A.l Seznam parametr(
Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu
r0002 Stav ménice - - 2
P0003 Uroven uzivatelského pristupu 0-4 1 1
0 Pouziti definovaného seznamu parametrd (Definuje omezenou sadu parametrd, do kterych ma konco-
vy uzivatel pristup)
1 Standardni (povoli pfistup k nej¢astéji uzivanym parametrdm)
2 Rozsifeny (povoli rozsiteny pristup k vice parametrdm)
3 Expertni (pouze pro expertni pouziti)
4 Servisni (pouze pro autorizovany servisni personal, chrdnéno heslem)
P0004 Filtr parametrd 0-24 0 1
0 VSechny parametry 12 Charakteristiky ménice
2 Ménic 13 Ovladéani motoru
3 Motor 19 Identifikace motoru
5 Technologické aplikace / jednotky 20 Komunikace
7 Prikazy, binarni I/0 21 Varovani / chyby / monitoring
8 Analogovy vstup a vystup 22 Technologicky regulator
10 | Setpoint kanal / RFG 24 Seznam modifikovanych parametru
P0010 Parametr uvedeni do provozu 0-30 0 1
0 PFipraven 29 Download
1 Rychlé uvedeni do provozu 30 Tovarni nastaveni
2 Ménic
r0018 Verze firmware - - 1
r0021 CO: Skutec¢na filtrovand frekvence [Hz] - - 2
r0025 CO: Skute¢né vystupni napéti [V] - - 2
r0026[0] CO: Skutec¢né filtrované napéti DC-link [V] | - - 2
r0027 CO: Skute¢ny vystupni proud [A] - - 2
r0031 CO: Skutecny filtrovany toCivy moment - - 2
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http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999

Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu
r0032 CO: Skutecny filtrovany vykon - - 2
r0035[0...2] CO: Skute¢na teplota motoru [°C] - - 2
r0039 CO: Méfeni spotfeby [KWh] - - 2
P0040 Reset méfiCe spotfeby a uSetfené 0-1 0 2

energie

0 | Zadny reset

1 Reset r0039
P0042[0...1] | Meéfidlo Uspory energie 0.000 - 100.00 0.000 2
Index: [0] | Koeficient pro pfevod kWh na ménu

[1] | Koeficient pro pfevod kWh na CO2
r0043[0...2] USetfena energie [kWh] - - 2
r0050 CO / BO: Aktivni sada CDS - - 2
r0051[0...1] CO: Aktivni sada DDS - - 2
r0052.0...15 | CO/BO: Aktivni stavové slovo 1 - - 2
r0053.0...15 | CO/BO: Aktivni stavové slovo 2 - - 2
P0100 Evropa / Severni Amerika 0-2 0 1

0 Evropa [kW], zékladni frekvence motoru je 50 Hz

1 Severni Amerika [hp], zékladni frekvence motoru je 60 Hz

2 Severni Amerika [kW], zakladni frekvence motoru je 60 Hz
r0206 Jmenovity vykon ménice [kW] / [hp] - - 2
r0207[0...2] Jmenovity proud ménice [A] - - 2
r0208 Jmenovité napéti ménice [V] - - 2
r0209 Maximalni proud ménice [A] - - 2
P0304[0...2] | Jmenovité napéti motoru [V] 10 - 2000 400 1
P0305[0...2] | Jmenovity proud motoru [A] 0.01 - 10000.00 1.86 1
P0307[0...2] | Jmenovity vykon motoru 0.01 - 2000.00 0.75 1
P0308[0...2] | Jmenovity cosg motoru 0.000 - 1.000 0.000 1
P0309[0...2] | Jmenovita G¢innost motoru [%] 0.0-99.9 0.0 1
P0310[0...2] | Jmenovita frekvence motoru [Hz] 12.00 - 550.00 50.00 1
P0311[0...2] | Jmenovita rychlost motoru [ot/min] 0 - 40000 1395 1
P0335[0...2] | Chlazeni motoru 0-3 0 2

0 S vlastnim chlazenim: motor s ventilatorem na hfideli (IC410 nebo 1C411)

1 Bez vlastniho chlazeni: chladici ventilator napajen oddélené (IC416)

2 S vlastnim chlazenim a vnitfnim ventilatorem

3 Bez vlastniho chlazeni s vnitfnim ventilatorem
P0340[0...2] | Parametry vypoctld motoru 0-4 0 2

0 Zadné vypodty 3 Vypocet konstant V/f dat

1 Kompletni vypocet 4 Vypocet regulacni smycky

2 Vypocet modelu motoru
P0O507 Aplikaéni makro 0-255 0 1
r0512 CO: Filtrovana frekvence v méfitku - - 2
P0604[0...2] | Prahova teplota motoru [°C] 0.0-200.0 130.0 2
P0640[0...2] | Faktor pretizeni motoru [%0] 10.0 - 400.0 150.0 2
P0700[0...2] | Vybér zdroje ovladani 0-5 1 1

0 Tovarni nastaveni 2 Svorka

1 Ovladaci panel (klavesy) 5 USS / ModBUS na RS485
P0701[0...2] | Funkce digitélniho vstupu 1 0-99 0 2

0 Digitalni vstup vypnut 15 Vybér pevné frekvence bit 0

1 ON/OFF1 16 Vybér pevné frekvence bit 1
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Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu
2 ON vzad / OFF1 17 Vybér pevné frekvence bit 2
3 OFF2 - volny dob&h motoru 18 Vybér pevné frekvence bit 3
4 OFF3 - rychly dobéh motoru 22 QuickStop zdroj 1
5 ON/ OFF2 23 QuickStop zdroj 2
9 Kvitovani chyby 24 Vypnuti funkce QuickStop
10 | JOG pravy 25 Povolit DC brzdu
11 | JOG levy 27 Povolit PID
12 | Reverzace 29 Externi porucha
13 | MOP nahoru (zvysit frekvenci) 33 Vypnout dodate¢ny setpoint frekvence
14 | MOP dolu (snizit frekvenci) 99 Povolit BICO parametrizaci
P0702[0...2] | Funkce digitélniho vstupu 2 0-99 0 2
P0703[0...2] | Funkce digitalniho vstupu 3 0-99 9 2
P0704[0...2] | Funkce digitalniho vstupu 4 0-99 15 2
P0O712 Analogovy/digitalni vstup 1 0-99 0 2
P0713[0...2] | Analogovy/digitalni vstup 2 0-99 0 2
P0O717 Makro pfipojeni 0-255 0 1
r0722.0...12 | CO/ BO: Hodnoty digitalniho vstupu - - 2
P0727[0...2] | Vybér 2/ 3-dratové metody 0-3 0 2
0 Siemens standard (start / smér) 2 3-dratova (start, vpred / vzad)
1 2-dratova (start + vpred / vzad) 3 3-dratova (start / smér)
P0731[0...2] | BI: Funkce digitalniho vystupu 1 0 - 4294967295 52.3 2
Porucha 52.3
Varovani 52.7
Chod 52.2
Pretizeni motoru 52.D (=52.13)
Pretizeni ménice 52.F (=52.15)
...a dalSi funkce popsané
v r52, r53, r54, r55, viz Podrobny navod
P0732[0...2] | BI: Funkce digitalniho vystupu 2 Viz P0731 52.7
r0752[0...1] Stav analogového vstupu, [V] nebo [mA] - -
r0754[0...1] Skute¢na hodnota analogového vstupu v - -
méfitku (%)
r0755[0...1] CO: Skute¢na analogovy vstup v méfitku - - 2
[4000h]
P0756[0...1] | Typ analogového vstupu 0-4 0 2
0 Vstup unipolarniho napéti (0 az +10 V)
1 Vstup unipolarniho napéti s monitoringem (0 az 10 V)
2 Vstup unipolarniho proudu (0 az 20 mA)
3 Vstup unipolarniho proudu s monitoringem (0 az 20 mA)
4 Vstup bipolarniho napéti (-10 V az +10 V)
P0757[0...1] | Hodnota x1 Skalovani analogového -20-20 0 2
vstupu
P0758[0...1] | Hodnota y1 Skalovani analogového -99999.9 - 0.0 2
vstupu [%)] 99999.9
P0759[0...1] | Hodnota x2 Skalovani analogového -20-20 10 2
vstupu
P0760[0...1] | Hodnota y2 Skalovani analogového -99999.9 - 100.0 2
vstupu [%)] 99999.9
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Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu
P0761[0...1] | Sitka pasma necitlivosti analogového 0-20 0 2
vstupu
P0O771]0] CI: Analogovy vystup - funkce 0 - 4294967295 21]0]
P0O773[0] Doba vyhlazovani analogového vystupu 0 - 1000 2
r0774[0] Stav analogového vystupu, [V] nebo [mA] - -
PO775[0] Zapnuti absolutni hodnoty 0-1 0
PO777[0] Hodnota x1 Skalovani analogového -99999 - 99999 0.0
vystupu [%]
PO778[0] Hodnota y1 Skalovani analogového 0-20 0 2
vystupu
P0O779[0] Hodnota x2 Skalovani analogového -99999 - 99999 100.0 2
vystupu [%]
P0780[0] Hodnota y2 Skalovani analogového 0-20 20 2
vystupu
P0781[0] Sitka pasma necitlivosti analogového 0-20 0 2
vystupu
r0785.0 CO / BO: Stavové slovo analogového - - 2
vystupu
P0809[0...2] | Kopirovani CDS 0-2 [O]O0[1]1[2]10 2
Index: [0] | Kopirovat z CDS
[1] | Kopirovat do CDS
[2] | Zahdjit kopirovani
P0810 BI: zdroj CDS bit 0 (Hand / Auto) 0 - 4294967295 0 2
P0811 Bl: zdroj CDS bit 1 0 - 4294967295 0 2
P0819[0...2] | Kopirovani DDS 0-2 [O]O0[1]1[2]10
Index: [0] | Kopirovat z DDS
[1] | Kopirovat do DDS
[2] | Zahdjit kopirovani
P0927 Definuje rozhrani (USS/ModBUS), 0-15 15 2
kterym Ize meénit parametry
r0947[0...63] | CO: Kbdy chyb a jejich historie - -
P0970 Tovarni reset 0-21 0
0 Vypnut
1 Reset parametrl do zakladniho uzivatelského nastaveni
21 | Reset parametrd do tovarniho nastaveni
P1000[0...2] | Vybér setpointu frekvence 0-77 1 1
0 | Zadny hlavni setpoint 30 Zadny hlavni setpoint + Pevna frekvence
1 MOP setpoint 31 MOP setpoint Pevna frekvence
2 Analogovy setpoint 32 Analogovy setpoint + Pevna frekvence
3 Pevné frekvence 33 Pevna frekvence + Pevna frekvence
5 USS/MODBUS na RS485 35 USS/MODBUS on RS485 + Pevna
frekvence
7 Analogovy setpoint 2 37 Analogovy setpoint 2 + Pevna frekvence
10 | Zadny hlavni setpoint + MOP 50 Zadny hlavni setpoint + USS/MODBUS
setpoint na RS485
11 | MOP setpoint + MOP setpoint 51 MOP setpoint + USS/MODBUS na

RS485
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Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu
12 | Analogovy setpoint + MOP setpoint | 52 Analogovy setpoint + USS/MODBUS na
RS485
13 | Pevna frekvence + MOP setpoint 53 Pevna frekvence + USS/MODBUS na
RS485
15 | USS/MODBUS na RS485 + MOP 55 USS/MODBUS na RS485 +
setpoint USS/MODBUS na RS485
17 | Analogovy setpoint 2 + MOP 57 Analogovy setpoint 2 + USS/MODBUS
setpoint na RS485
20 | Zadny hlavni setpoint + Analogovy 70 Zadny hlavni setpoint + Analogovy set-
setpoint point 2
21 | MOP setpoint + Analogovy setpoint 71 MOP setpoint + Analogovy setpoint 2
22 | Analogovy setpoint + Analogovy 72 Analogovy setpoint + Analogovy setpoint
setpoint 2
23 | Pevné frekvence + Analogovy 73 Pevna frekvence + Analogovy setpoint 2
setpoint
25 | USS/MODBUS na RS485 + 75 USS/MODBUS na RS485 + Analo-
Analogovy setpoint govy setpoint 2
27 | Analogovy setpoint 2 + Analogovy 77 Analogovy setpoint 2 + Analogovy
setpoint setpoint 2
P1001[0...2] | Pevna frekvence 1 [Hz] -550.00 - 550.00 | 10.00 2
P1002[0...2] | Pevna frekvence 2 [Hz] -550.00 - 550.00 | 15.00 2
P1003[0...2] | Pevna frekvence 3 [Hz] -550.00 - 550.00 | 25.00 2
P1004[0...2] | Pevna frekvence 4 [Hz] -550.00 - 550.00 | 50.00 2
P1005[0...2] | Pevna frekvence 5 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1006[0...2] | Pevna frekvence 6 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1007[0...2] | Pevna frekvence 7 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1008[0...2] | Pevna frekvence 8 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1009[0...2] | Pevna frekvence 9 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1010[0...2] | Pevna frekvence 10 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1011[0...2] | Pevna frekvence 11 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1012[0...2] | Pevna frekvence 12 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1013[0...2] | Pevna frekvence 13 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1014[0...2] | Pevna frekvence 14 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1015[0...2] | Pevna frekvence 15 [Hz] -550.00 - 550.00 | 0.00 2
P1016[0...2] | Mad pevné frekvence 1-2 1 2
1 PFimy vybér
2 Binarni vybér
P1031[0...2] | MOP md&d 0-3 2
P1032 Reverzace s MOP 0-1 2
0 Reverzace povolena
1 Reverzace zakazéana
P1040[0...2] | Setpoint MOP [HZ] -550.00 - 550.00 | 5.00 2
P1047[0...2] | MOP nabéhovy ¢as RFG [s] 0.00 - 1000.00 10.00 2
P1048[0...2] | MOP dobéhovy ¢as RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r1050 CO: Nastavena frekvence MOP [HZ] - - 2
P1058[0...2] | JOG frekvence 1 [HZ] 0.00 - 550.00 5.00 2
P1059[0...2] | JOG frekvence 2 [Hz] 0.00 - 550.00 5.00 2
P1060[0...2] | JOG néabéhovy €as [s] 0.00 - 650.00 10.00 2
P1061[0...2] | JOG dobéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 10.00 2

A5E34560220-003, 03/2015 upd.1

30



Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu
P1080[0...2] | Minimalni frekvence [Hz] 0.00 - 550.00 0.00 1
P1082[0...2] | Maximalni frekvence [Hz] 0.00 - 550.00 50.00 1
P1120[0...2] | Nabéhovy cas [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1121[0...2] | Dobéhovy cas [s] 0.00 - 650.00 10.00 1
P1130[0...2] | Pocatecni zaobleni ndbéhového €asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1131[0...2] | Konec¢né zaobleni nAbéhového Casu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1132[0...2] | Pocatecni zaobleni dobéhového €asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1133[0...2] | Konec¢né zaobleni dobéhového ¢asu [s] 0.00 - 40.00 0.00 2
P1134[0...2] | Typ zaobleni 0-1 0 2

0 Spoijité vyhlazovani

1 Nespojité vyhlazovani
P1135[0...2] | OFF3 dobéhovy ¢as [s] 0.00 - 650.00 5.00 2
P1200 Letmy start 0-6 0

0 Letmy start vypnut

1 Letmy start vzdy aktivovan; hleda v obou smérech

2 Letmy start aktivni po zapnuti, chybé, OFF2; hleda v obou smérech

3 Letmy start aktivni po chybé&, OFF2; hleda v obou smérech

4 Letmy start vzdy aktivovan; hleda pouze ve sméru setpointu

5 Letmy start aktivni po zapnuti, chybé&, OFF2; hleda pouze ve sméru setpointu

6 Letmy start aktivni po chybé, OFF2; hled4 pouze ve sméru setpointu
P1210 Automaticky restart ‘ 0-7 ‘ 1 2

0 Vypnut

1 Reset poruchy po zapnuti, P1211(= pocet pokusl o restart) vypnut

2 Restart po vypadku elektrické sité, P1211 vypnut

3 Restart po poklesu napéti sité nebo chybé, P1211 povolen

4 Restart po poklesu napéti sité, P1211 povolen

5 Restart po vypadku elektrické sité nebo chybé, P1211 vypnut

6 Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé&, P1211 povolen

7 Restart po poklesu napéti / vypadku sité nebo chybé; zlstane v poruse, kdyz vyprsi P1211
P1215 Povoleni externi brzdy 0-1 0 ‘ 2

0 Brzda motoru vypnuta

1 Brzda motoru povolena
P1216 Zpozdéni uvolnéni externi brzdy [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1217 Zpozdéni uzavieni brzdy po dobéhu [s] 0.0-20.0 1.0 2
P1227[0...2] | Doba kontroly nulové rychlosti [s] 0.0-300.0 4.0 2
P1232[0...2] | DC brzdny proud [%] 0 - 250 100 2
P1233[0...2] | Délka DC brzdéni [s] 0.00 - 250.00 0.00 2
P1234[0...2] | Pocatecnifrekvence DC brzdéni [Hz] 0.00 - 550.00 550.00 2
P1236[0...2] | Proud kombinovaného brzdéni [%] 0-250 0 2
P1237 Dynamické brzdéni 0-5 0 2

0 Vypnuto 3 20 % pracovniho cyklu

1 5 % pracovniho cyklu 4 50 % pracovniho cyklu

2 10 % pracovniho cyklu 5 100 % pracovniho cyklu
P1300[0...2] | Ovladaci mod 0-19 0 2

0 VI/f s linearni charakteristikou 5 VI/f pro textilni aplikace

1 V/fs FCC 6 V/f s FCC pro textilni aplikace

2 VI/f s kvadratickou char. 7 VI/f s kvadratickou char. + ECO funkce

3 V/f s programovatelnou char. 19 V/f ovladani s nezavislym setpointem
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Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu

4 ‘ V/f s linearni char. + ECO funkce napéti
P1310[0...2] | Pribézna podpora (Boost) [%] 0.0-250.0 50.0 2
P1311]0...2] | Akceleraéni podpora (Boost) [%] 0.0-250.0 0.0 2
P1312[0...2] | Startovaci podpora (Boost) [%6] 0.0-250.0 0.0 2
P1335[0...2] | Kompenzace skluzu (Boost) [%] 0.0-600.0 0.0 2
P1336[0...2] | Limit skluzu [%] 0-600 250 2
r1348 Povoleny rozsah ekonomického médu [%] | - - 2
P1800[0...2] | Spinaci frekvence [kHz] 2-16 4 2
P1820[0...2] | Reverzace 0-1 0 2

0 Dopredu

1 Dozadu
P1900 Vybér identifikace dat motoru 0-2 0 2

0 Vypnuto

2 Identifikace v8ech parametru v klidovém stavu
r1926 Nastaveni mrtvé zény [us] - - 2
P2000[0...2] | Referencnifrekvence [Hz] 1.00 - 550.00 50.00 2
P2010[0...1] | USS/MODBUS prenosova rychlost 6-12 6 2

6 9600 bps 10 76800 bps

7 19200 bps 11 93750 bps

8 38400 bps 12 115200 bps

9 57600 bps
Index: [0] | USS/MODBUS na RS485

[1] | USS na RS232 (vyhrazeny)
P2011[0...1] | USS adresa 0-31
P2021 Modbus adresa 1-247
P2023 RS485 Vybér protokolu 0-2

0 Zadny

1 uss

2 Modbus
Poznamka: Po zméné P2023 je vyZzadovano vypnout a zapnout napajeni ménice.
P2034 MODBUS parita na RS485 0-2 2 2
P2035 MODBUS stop bity na RS485 1-2 1 2
r2110[0...3] | CO: Cislo varovani - - 2
P2157[0...2] | Prahova frekvence f_2 [Hz] 0.00 - 550.00 30.00 2
P2158[0...2] | Zpozdéni prahové frekvence f_2 [ms] 0 - 10000 10 2
P2159[0...2] | Prahova frekvence f_3 [Hz] 0.00 - 550.00 30.00 2
P2160[0...2] | Zpozdéni prahové frekvence f_3 [ms] 0 - 10000 10 2
P2200[0...2] | BI: Povolit PID regulator - 0 2
P2201[0...2] | Pevny PID setpoint 1 [%] -200.00 - 200.00 | 10.00 2
P2202[0...2] | Pevny PID setpoint 2 [%] -200.00 - 200.00 | 20.00 2
P2203[0...2] | Pevny PID setpoint 3 [%] -200.00 - 200.00 | 50.00 2
P2204[0...2] | Pevny PID setpoint 4 [%] -200.00 - 200.00 | 100.00 2
P2205[0...2] | Pevny PID setpoint 5 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2206[0...2] | Pevny PID setpoint 6 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2207[0...2] | Pevny PID setpoint 7 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2208[0...2] | Pevny PID setpoint 8 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2209[0...2] | Pevny PID setpoint 9 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2210[0...2] | Pevny PID setpoint 10 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
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Parametr Popis Rozsah Tovarni nastaveni Uroven pfistupu
P2211[0...2] | Pevny PID setpoint 11 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2212[0...2] | Pevny PID setpoint 12 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2213[0...2] | Pevny PID setpoint 13 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2214[0...2] | Pevny PID setpoint 14 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2215[0...2] | Pevny PID setpoint 15 [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
P2216[0...2] | Pevny PID setpoint mod 1-2 1 2

1 PFimy vybér

2 Binarni vybér
r2224 CO: Skute¢ny pevny PID setpoint [%0] - - 2
P2231[0...2] | PID-MOP mod 0-3 0 2
P2232 Opacny smér PID-MOP 0-1 1 2

0 Opacny smér je povolen

1 Opacny smér je zakdzan
P2240[0...2] | Setpoint PID-MOP [%)] -200.00 - 200.00 | 10.00 2
P2247[0...2] | PID-MOP ¢&as ndbéhu RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
P2248[0...2] | PID-MOP ¢as dobéhu RFG [s] 0.00 - 1000.0 10.00 2
r2250 CO: Vystupni setpoint PID-MOP [%)] - - 2
P2253[0...2] | CI: PID setpoint 0 - 4294967295 0 2
pP2257 Nabéhovy ¢as pro PID setpoint [s] 0.00 - 650.00 1.00 2
pP2258 Dobéhovy ¢as pro PID setpoint [s] 0.00 - 650.00 1.00 2
r2260 CO: PID setpoint po PID-RFG [%] - - 2
P2264[0...2] | CI: PID zpétna vazba 0 - 4294967295 0 2
P2265 PID zpétna vazba, ¢asova konstanta filtru 0.00 - 60.00 0.00 2
12266 CO: PID filtrovana zpétné vazba [%)] - - 2
pP2271 PID typ snimace 0-1 0 2

0 Vypnuto

1 Inverze signalu zpétné vazby PID
12272 CO: PID zpétn4 vazba v méfitku [%)] - - 2
r2273 CO: PID chyba [%] - - 2
pP2274 PID deriva¢ni ¢as [s] 0.000 - 60.000 0.000 2
P2280 PID proporcionalni zesileni 0.000 - 65.000 3.000 2
P2285 PID integrac¢ni ¢asova konstanta [s] 0.000 - 60.000 0.000 2
P2291 PID horni limit vystupu [%6] -200.00 - 200.00 | 100.00 2
pP2292 PID spodni limit vystupu [%] -200.00 - 200.00 | 0.00 2
r2294 CO: Skute¢ny PID vystup [%] - - 2
P2350 Zapnuti PID automatického ladéni 0-4 0 2

0 PID automatického ladéni vypnuto

1 PID automatického ladéni pomoci Ziegler Nichols (ZN) standardu

2 PID automatického ladéni jako 1 plus néjaké piekroceni (O/S)

3 PID automatického ladéni jako 2 malé nebo Zadné prekroceni (O/S)

4 PID automatického ladéni pouze PI, &tvrtinové tlumeni reakce
P2360[0...2] | Povoleniochrany pred kavitaci 0-2 ‘ 0 2

0 Vypnuto

1 Zapnuto — hlasi chybu

2 Zapnutp — hlasi varovani
P2361[0...2] | Prahova kavitace [%] 0.00 - 200.00 40.00
P2362[0...2] | Cas ochrany kavitace [s] 0 - 65000 30
P2365[0...2] | Hibernace povolena/ vypnuta 0-1 0
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0 Vypnuto

1 Povoleno
P2940 BI: Uvolnéni funkce kolisani 0 - 4294967295 0 2
P2945 Frekvence kolisani signalu [Hz] 0.001 - 10.000 1.000 2
P2946 Amplituda kolisani signalu [%)] 0.000 - 0.200 0.000 2
P2947 Ubytek kolisavého signalu 0.000 - 1.000 0.000 2
P2948 PrirGstek kolisavého signalu 0.000 - 1.000 0.000 2
P2949 Sitka pulzu kolisavého signalu [%] 0-100 50 2
r2955 CO: Vystup kolisavého signalu [%)] - - 2
r3113.0...15 | CO/ BO: Poruchové hlaSeni - - 1
P3350[0...2] | Mad super tocivého momentu (Super 0-3 0 2

torque)

0 Super torque vypnut 2 Hammer start povolen

1 Super torque povolen 3 Odstranovani blokaci povoleno
P3351[0...2] | BI: Super torque povolen 0 - 4294967295 0 2
P3352[0...2] | Mad spusténi super torque 0-2 1 2

0 Povolen pfi prvnim béhu po spusténi

1 Povolen pfi kazdém béhu

2 Povolen digitalnim vstupem
P3353[0...2] | Super torque ndbéhovy cas [s] 0.0-650.0 5.0 2
P3354[0...2] | Super torque frekvence [Hz] 0.0-550.0 5.0 2
P3355[0...2] | Super torque mira podpory [%] 0.0-200.0 150.0 2
P3356[0...2] | Super torque ¢as podpory[s] 0.0-20.0 5.0 2
P3357[0...2] | Hammer start mira podpory [%] 0.0-200.0 150.0 2
P3358[0...2] | Pocet hammer cykll 1-10 5 2
P3359[0...2] | Hammer doba zapnuti [ms] 0 - 1000 300 2
P3360[0...2] | Hammer doba vypnuti [ms] 0 - 1000 100 2
P3361[0...2] | Frekvence odstranéni blokovani [Hz] 0.0-550.0 5.0 2
P3362[0...2] | Reverzni ¢as odstranéni blokovani [s] 0.0-20.0 5.0 2
P3363[0...2] | Povolit rychly ndbéh 0-1 0 2

0 Vypnout rychly ndbéh pro odstranéni blokovani

1 Povolit rychly nabéh pro odstranéni blokovani
P3364[0...2] | Pocet cyklt odstranéni blokovani 1-10 1 2
r3365 CO/BO Stavové slovo: super torque - - 2
P3852[0...2] | BI: Povolit ochranu pfed zamrznutim 0 - 4294967295 0 2
P3853[0...2] | Frekvence ochrany pfed zamrznutim [Hz] 0.00 - 550.00 5.00 2
P3854[0...2] | Proud ochrany pred kondenzaci [%6] 0-250 100 2
P3900 Ukon¢eni rychlého uvedeni do provozu 0-3 0 1

0 Zadné rychlé uvedeni do provozu

1 Ukon¢eni rychlého uvedeni do provozu s tovarnim resetem

2 Ukon¢eni rychlého uvedeni do provozu

3 Ukon¢eni rychlého uvedeni do provozu pouze pro data motoru
P8553 Typ menu 0-1 0 1

0 Menu bez textu

1 Menu s textem
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A.2 Kody chyb a varovani
Seznam kédl chyb

Chyba| Popis Chyba| Popis

F1 Nadproud F62 | Neplatny obsah klonovanych parametr(i

F2 Prepéti F63 | Nekompatibilni obsah klonovanych parametrd

F3 Podpéti F64 | Ménic se pokusil o automatické klonovani béhem startu
F4 Prehréati ménice F71 | Chyba USS setpointu

F5 12t pretizeni ménice F72 | Chyba USS/MODBUS setpointu

F6 Vzrast teploty ¢ipu presahl kritickou Groveri F80 | Analogovy vstup ztratil signal

F11 | Prehféati motoru F85 | Externi chyba

F12 | Ztracen signal snimace teploty ménice F100 | Porucha software (pfeteceni Casovace)

F20 | PriliS vysoké zvinéni napéti DC F101 | PretecCeni zasobniku

F35 | Pfekrocen maximalni pocet pokusu o autorestart F221 |Zpétna vazba PID pod minimalni trovni

F41 | Selhani identifikace dat motoru F222 | Zpétna vazba PID nad maximalni Grovni

F51 |Chyba paméti EEPROM F350 | Konfiguracni procedura ménice selhala

F52 | Chyba software ménice F395 | Test pfijeti / potvrdte nastaveni ménice

F60 | Asic timeout F410 | Selhani ochrany proti kavitaci

F61 | Chyba pfi klonovani parametrd MMC / SD karty F452 | Momentov4 zatéz méni¢e mimo povolené tolerance

o | A v
e  Pro navigaci v seznamu chyb stisknéte nebo
0K 0K
e  Pro zobrazeni stavu ménice pfi chybé stisknéte (> 2 s); pro navrat k zobrazeni kddu chyby stisknéte

(<2s)

0K

Pro kvitovani chyby stisknéte

M

stisknéte

, hebo pokud tak byl méni¢ nastaven, kvitujte chybu externé; pro ignoraci chyby

Po kvitovani ¢i ignoraci chyby se obrazovka vréati do pfedchoziho vybéru. lkona chyby zlstane aktivni, dokud nebude chyba

kvitovana.

Seznam kédu varovani

Varovani | Popis Varovani | Popis

A501 Limit proudu A600 Varovani - prekroceni RTOS

A502 Limit prepéti A910 Ovladac Vdc_max deaktivovan

A503 Limit podpéti A911 Ovladac Vdc_max aktivni

A504 Prehréati ménice A912 Ovladac Vdc_min aktivni

A505 12t pretizeni ménice A921 Parametry analogového vystupu nejsou poradné
nastaveny

A506 Varovani zvySené teploty IGBT kfiZzovatky A922 K ménici neni pfipojen motor

A507 Ztrata signélu teploty ménice A923 Jsou soucasneé vyZzadovany JOG vpied i JOG vzad

A511 12t pfehfati motoru A930 Varovani ochrany kavitace

A535 Pretizeni brzdného odporu A936 Autotuning PID aktivni

A541 Identifikace dat motoru aktivni A952 Momentovéa z4téZ ménice na hranici povolené tole-
rance

PovSimnéte si, Ze varovani nemohou byt kvitovany. Automaticky zmizi v pfipadé, Ze bylo varovani napraveno.
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	1 Bezpečnostní pokyny
	1.1 Základní bezpečnostní pokyny
	1.1.1 Obecné bezpečnostní pokyny
	 S elektrickými zařízeními pracujte, pouze pokud jste k této práci kvalifikováni.
	 Vždy dodržujte zásady bezpečnosti specifické pro vaši zemi. Obecně je pro zajištění bezpečnosti nutné dodržet následujících šest kroků:
	1. Připravte se na vypnutí a uvědomte o tomto úkonu každého, koho by mohl ovlivnit.
	2. Odpojte zařízení od zdroje
	 Vypněte zařízení.
	 Počkejte, dokud neuplyne vybíjecí čas uvedený na varovných štítcích.
	 Zkontrolujte, zdali zařízení skutečně není pod napětím - od fázového vodiče k fázovému vodiči a od fázového vodiče k ochrannému vodiči.
	 Zkontrolujte, zdali nejsou pod napětím přídavné napájecí obvody.
	 Zajistěte motory tak, aby se nemohly hýbat.

	3. Identifikujte všechny další možné nebezpečné zdroje energie, např. stlačený vzduch, hydraulické systémy či voda.
	4. Izolujte nebo neutralizujte veškeré nebezpečné zdroje energie například vypnutím vypínačů, uzemněním, zkratováním nebo uzavřením ventilů.
	5. Zamezte opětovnému zapnutí zdrojů energie.
	6. Ujistěte se, že je zcela zajištěn správný stroj.
	 Zajistěte, aby byly splňovány limitní hodnoty specifikované v technických datech a to během přepravy, uskladnění a provozu.
	Ohrožení života požárem pří použití nevhodných krytů
	Oheň a kouř mohou způsobit poranění osob či materiální škody.
	 Zařízení bez ochranných krytů instalujte do kovové skříně (či jej zabezpečte jiným, ekvivalentním způsobem) tak, aby bylo zabráněné jeho kontaktu s ohněm
	Ohrožení života požárem pří použití nevhodných krytůOheň a kouř mohou způsobit poranění osob či materiální škody.Zařízení bez ochranných krytů instalujte do kovové skříně (či jej zabezpečte jiným, ekvivalentním způsobem) tak, aby bylo zabráněné jeho kontaktu s ohněmZajistěte, aby kouř mohl unikat pouze skrze kontrolované a hlídané cesty.
	 Používejte monitorovací zařízení, které upozorní na izolační chybu v IT systému.
	Chybějící či nečitelné varovné štítky zvyšují riziko nehod, které mohou vést k závažným poraněním a smrti.
	 Na základě technické dokumentace zkontrolujte, zdali na zařízení nechybí žádné varovné štítky.
	 V případě nutnosti k zařízení a součástkám připevněte varovné štítky v národním jazyce.
	 Před uvedením do provozu postupujte podle informací uvedených v relevantní dokumentaci produktu.
	 Proveďte kontrolu bezpečnostních funkcí v rámci celého systému, včetně všech součástek souvisejících s bezpečností.
	 Zajistěte, ať jsou bezpečnostní funkce použité v pohonech a automatizačních procesech vhodnou parametrizací aktivovány a správně nastaveny.
	 Proveďte funkční test.
	Nesprávná či pozměněná parametrizace může mít za následek poruchy strojů, které mohou vést k závažným poraněním a smrti.
	 Chraňte parametrizaci (nastavení parametrů) před neautorizovanými přístupy.




	1.1.2 Bezpečnostní pokyny pro elektromagnetická pole (EMF)
	1.1.3 Zacházení s elektrostaticky citlivými zařízeními (ESD)
	 Elektronické součástky, moduly a zařízení balte, skladujete a převážejte pouze v jejich originálním obalu, nebo v obalu z vhodného materiálu, např. vodivé pěny s hliníkovou fólií.
	 Součástek, modulů a zařízení se dotýkejte, pouze pokud jste uzemněni jedním z následujících způsobů:
	 Nošením ESD náramku
	 Nošením ESD bot či ESD uzemňovacích proužků v ESD oblastech s vodivou podlahou



	1.1.4 Průmyslová bezpečnost
	Softwarová manipulace (např. viry, trojskými koňmi, malwary, červy) může způsobit vznik nebezpečných provozních stavů během instalace. Ty mohou vést k závažným poraněním, smrti a materiální škodě.
	 Pravidelně aktualizujte software.
	 Zaintegrujte komponenty automatizace a pohonů do nejmodernějšího konceptu celostní průmyslové bezpečnosti pro instalaci nebo stroje.
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	Ochrana v případech přímého kontaktu s napětími < 60 V (PELV = „Protective Extra Low Voltage“ podle EN 61800-5-1) je přípustné pouze v oblastech s vyrovnáváním potenciálů a v suchých interiérech. Nejsou-li tyto podmínky splněny, musí být použito jiného způsobu ochrany před elektrickým šokem – například ochranné izolace.
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